














































 
 
 
Leica ServeyOffice  

 
 

ALL DIST REC TARGT NUM 輸入 數位 

後方交會結果： 
 
RESEC\ RESULTS 

Station    no.  ： 測網站號 還顯示各項偏差： 

No. of    Pts ：      交會總點數 δ Easting 東座標標準差 

Inst. Height ：      儀器高 δ Northing 北座標標準差 

Easting ：      東座標 δ Elevation    高程標標準差 

Northing ：      北座標 δ Orient 定向標標準差 

Elevation ：      高程 
Orientation：      定向方向值  

NUM 輸入 數位 

配置介面：  
 
RESEC \    CONFIGURATION  

Hz Ori Acc.  ：    方位角定向偏差限差  

Ht Acc TP ：    目標點高程精度  

Posn Acc TP  ：目標點位元測量精度  

Two Faces：是否雙面觀測  

User Disp  ：yes 則測量值顯示以“測量與記錄”模式為准。 Log 

File ：yes 則以 Log-File 形式記錄觀測值  

Log FiName：log 檔案名  

INFO DFLT NUM 資訊 缺省 數位 
 
 

三、放樣(Stakeout) 

在進入放樣軟體之前，必須先在主功能表中按 F5（SETUP）進行測站設置，完成測站設置後 

進入放樣： 
 
STAKE \    SEARCH POINT 點搜索 

Define Stakeout point 定義放樣點 按第 2 功能鍵： 

Rec. device ： Memory Card        記錄裝置：記憶體卡 Shift+F2(CONF)進入配置 

Search in ：  1 FILE01.GSI  ▼從 FILE01.GSI 檔搜索 Shift+F5(VIEW)顯示該點的資料 
 
 
point / code ： A2        點號 A2 
 
 
 
INPUT SEARC NUM 輸入 搜索 數位 

如果檔中有 A2 這個放樣點，按 F5（SEARC）搜索後即進入放樣介面，如果沒有，則按 F1（INPUT）

進行手工輸入。  

STAKE \    LINE OFFSET  
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Target no ：目標點號 這是直線支距法放樣的顯示，第 2 功能鍵： 

Azimuth ：測網站到放樣點的方位角 Shift+F2(METHD)    方法選擇 

Hz ：全站儀當前水平角 Shift+F4(PLOT) 顯示放樣資料圖形 

Line ：沿最後兩個點連線方向的距離 按 F5（STAKE）或 CONT 將進入放樣介面，馬達驅 

Offset ：垂直放樣點連線方向的偏移量 動型全站儀將自動轉到放樣點的方向上去。

△Height ：相對於最後放樣點的高差 

STAKE 

放樣介面：    不同的放樣方法，介面顯示不一樣。

STAKE \    POLAR STAKEOUT 

Target no ：目標點號 

△Hz ：當前水平角與真實方位角差值

△Dist ：距離測量值與計算值的差值

△Height ：測量點與放樣點的高差

Elevation ：測量點高程 

ALL DIST REC TARGT POSIT aNUM 

極座標放樣

測站人員根據這些差值指導持鏡員跑棱鏡，直到這
些差值滿足要求為止，這樣就完成了該點的放樣作
業。

按 F4（TARGT）可以對目標點進行設置，如棱鏡選 
擇、PPM 定義等 

測存 測距 記錄 目標 定位 字元

放樣方法選擇：

STAKE \    SELECT METHOD 選擇放樣方法

Coarse Meth  ：選擇概略定位方法 測

Stake Meth ：選擇放樣方法 

3D Stakeout  ：3 維放樣（ON 開/OFF 關） 

Position ：定位方法 

Ht. Shift ：高程偏移 

Graphics ：圖解方法 

POLAR ORTHO AUX GRID LIST 極座標 正交法 輔助法 增量法 列表

CoarseMode：選擇概略定位方法 

NONE 無 

LINE OFFSET 直線支距法：該方法是每一點的放樣值都是根據最後兩點連線 計
算的，若放樣點位的高程已知時，則其相對於最後點的高差將顯示出來，這種方法對於較 長的

目標放樣是非常方便的，只有在前兩個放樣點完成後，資料才顯示出來。

ORTHOGONAL 正交法：該方法是將放樣資料轉換成以測站到棱鏡為基線的 正
交座標，當高程已知時，△H 是相對於最後所測棱鏡位置的高差，這個△H 只有已經測量 一個

點才顯示。

AZIMUTH&DISTAN  方位距離法：該方法用測站到放樣點的方位角和距離來 放
樣 Stake Mode：放樣方法，不同的放樣方法，介面顯示內容也不同。  
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POLAR STAKEOUT 極座標法：當一個距離測定後，距離的觀測值與計算值之差 以
及方位的觀測值與計算值之差都可顯示出來。如果放樣點高程已知，則棱鏡點和放樣點之 間的

高差及棱鏡點高程一併顯示出來。橫向是相對於測站到放樣點連線而言的。  

ORTHOGONAL STAKE     正交法：是以測站到最後測量點所構成的基線為基  
准來計算的，當第一個距離觀測後，其縱、橫向差值就顯示出來。如果放樣點高程已知，則  
棱鏡點和放樣點之間的高差及棱鏡點高程一併顯示出來。縱橫向是相對於測站到放樣點連線  
而言的。  

AUXILIARY POINTS 輔助點法：這種方法的計算值不能直接用於瞄準。它是 測定

一個輔助點 Pt1，程式自動計算 Pt1 到放樣點的距離 Dist1 和 Pt1 從測網站到放樣點的夾 角 Hz1，

通過 Dist1 和 Hz1 指導放樣作業。程式在測量一個新點後，會自動更新距離和角度， 會將 Pt2 變
為 Pt1。  

GRID COORDINATES 座標增量法：在第一個距離測定後，沿坐標軸方向的位 移
量就可顯示出來，如果放樣點高程已知，則棱鏡點和放樣點之間的高差及棱鏡點高程一併 顯示

出來。  

Position 選擇自動定位方式  

NONE 無，當選擇下一個點時，儀器不自動轉動  

 2D 水準驅動定位，只水準方向轉動。  

 3D 水準和垂直驅動定位，水準和垂直均轉動。  

 Graphics 圖解方法(在放樣介面顯示圖形)  

 NONE 無顯示  

TO    STATION 到測站(測量點  ●，上方測網站  △，中間放樣點 十)  

FROM    STATION 從測站(測量點  ●，下方測網站  △，中間放樣點 十)  

 TO    NORTH 到北方向(測量點  ●，上方為北方向 N，中間放樣點 十)  

 配置：  

STAKE \    CONFIGURATION 配置 

3D Stake ：        ON 打開或關閉三維放樣 

Log File ：        OFF/SHORT/LONG Log 文件：OFF 無/SHORT 短文件/LONG 長文件 

Log FIName：放樣檔案名 Log 檔檔案名 
 

INFO DFLT →OFF 信息 缺省 關閉 
 
 

四、聯測距離(Tie Distance)  

是測量兩個點之間的相互關係的機載測量軟體。  
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TieD\    FIRST POINT 

Point no. ：點號 

Refl.Height ：棱鏡高 

Hz ：水平角

V ：垂直角

Slope Dist ：斜距 

Height diff ：高差 

Easting ：東座標

Northing ：北座標

Elevation ：高程

ALL DIST REC TARGT IMPOR 

第一個點

輸入點號和棱鏡高後，瞄準目標測量並記錄，第一 個
點測量完成，要求輸入（NEXT POINT）下一個點 號
和棱鏡高，瞄準目標點並測量記錄，儀器就會顯 示
這兩個點的相對位置關係。如果是已知點，也可 以
不進行測量，輸入點號後，按 F5（IMPOR）直接 調
用該點座標進行計算，在調用中如果找不到該點 資
料，將提示手工輸入。

第 2 功能鍵中的內容： 

Shift+F2(CONF)    配置 

Shift+F4(I<>II)    轉換盤位 

Shift+F5(VIEW)    顯示該點數據 

測存 測距 記錄 目標 輸入

配置：

TieD\      CONFIGURATION 配置

Two Faces ：        NO/YES   是否使用兩個盤位測量

User Dsp. ：        NO/YES   是否使用使用者顯示

Log File ：        ON/OFF    是否使用 Log 檔 

Log FIName  ：Log 檔案名 

INFO DFLT →OFF 信息 缺省 關閉

在測量完成第 2 個點後，顯示測量結果資料： 

TieD\    POLYGON    MODE 

Point no. 1  ：第 1 個點 

Point no. 2  ：第 2 個點 

Hori. Dist ：1~2 號點的水準距離 

Zzimuth ：1~2 號點的方位角 

△Height ：1~2 號點的高差 

Slope Dist.  ：1~2 號點的斜距 

△Easting ：1~2 號點的東座標差 

△Northing ：北座標

NEXT STORE RAD 

折線模式

按 F3（STORE）保存測量結果，按 F1（NEXT）則 
測量下一個點，這時自動將上述測量的第  2  個測量 
變為第一個點，當這點測量完成後，就會顯示計算
結果。F5（RAD）是折線對邊和射線對邊的轉換鍵， 
在射線對邊狀態下，顯示中心點（Center Pt）和端點 
（Radial Pt）之間的關係，F2（RESET）則是重新設 
置中心點，這時，F1（NEXT）表示下一個端點。 

下一點 記錄 射線

五、監測(Monitoring)  

在進入監測軟體之前，必須先在主功能表中按 F5（SETUP）進行測站設置，然後才能進入監 測
軟體。Monitoring 監測軟體是一個極座標的監測軟體。  

MONIT\    MONITORING    MENU 

第-12-頁 



Leica ServeyOffice 

1 Point Selection 1 點選擇 

2 Timer Selection 2 時間選擇 

3 Point Measurement 3 點測量 

4 End Monitoring 4 結束監測 

INFO 

1、點選擇 Point Selection 

MONIT\ Point Selection 

Control ： LEARNED ▼ 如果 Control 中選擇 FILE01.GSI 則從檔中選擇點 
進行監測，如果 Control 中選擇 LEARNED 則採用學 

Total pts. ： 總點數 習方式確定測量點，這時按 F3（MEAS）進入學習 

Select Pts. ： 選擇點數 測量。測量方法：方法◇方法是每一個方向盤左觀
測完後立即進行盤右觀測，><方法是進行完所有方 

MeasMethod ： ◇  ▼ 測量方法 向的盤左觀測後，且按盤左的相反次序進行盤右的

Repetition ： 重複次數 觀測，>>方法是所有方向均要進行盤右觀測，且按 
盤左的次序進行，>方法只進行盤左的方向觀測，不 
進行盤右觀測。

MEAS 測量

學習點：

MONIT\ LEARN POINT 

Point    no ：      點號 輸 入 點 號 和 棱 鏡 高 後 ， 瞄 准 目 標 按  ALL  或 
DIST+REC 對目標點進行測量並記錄，每個目標點 

Remark 1 ：   注記 均測量完成後，按 F5（DONE）返回。 

Refl.Height ：   棱鏡高 按 F4（TARGT）是對目標點進行設置，如棱鏡選擇 

Hz ：   水平角 PRISM、PPM 設置、偏移設置 OFFS 等。 

V ：   垂直角

Horiz.Dist ：   水準距離

Height diff ：   高差

Easting ：    東座標

Northing ：    北座標

Elevation ：    高程

ALL DIST REC TARGT DONE 測存 測距 保存 目標 返回

測量完成後，返回到點選擇介面

MONIT\ Point Selection  

第-13-頁 



Leica ServeyOffice 

Control ： LEARNED ▼ Control 中選擇 FILE01.GSI，將自動統計檔中的總 
點數和選擇點數，按 F5（SELCT）選擇要監測的點 

Total pts. ： 總點數

Select Pts. ： 選擇點數

MeasMethod ： ◇  ▼ 測量方法

Repetition ： 重複次數

SELCT LIST 選擇 列表

選擇點：

MONIT\ Point Selection 

1/60 Control 中選擇 FILE01.GSI，將自動統計檔中的總 
點數和選擇點數，按 F5（SELCT）選擇要監測的點 

Point    no ： 2 
按→ 流覽點，按 →OFF 或→ON 來標記是否選擇該 

Selected ：    ON 點 ON 為選擇，OFF 為不選擇。 

Hz ： 直到所有的點均選擇完後，按 F5（DONE）返回。 

V ：

Slope Dist ： 

← → DONE →OFF 選擇 列表

2、時間選擇 Timer Selection 

MONIT\ TIMER SELECTION 

Beg    Date ： 開始日期

Beg    Time ： 開始時間

End    Date ： 結束日期

End    Time ： 結束時間

Delay ： 兩次測量週期最小時間間歇    小時 h 分 m 

3、點測量 Point Measurement 

MONIT\ POINT MEASUREMENT 

Control ： 控制檔 在這個狀態下，只要日期和時間滿足要求，則自動
進行監測。

Select Pts. ： 選擇點數

Repetition ：重複測量次

Meas. Date ：測量日期

Meas. Time ： 測量時間 
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