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本操作手冊係為使用Nikon電子全站儀DTM-310 所騙印 ， 為保
証能正確使用 ， 在操作之 前應詳細閱讀本手冊 。 與本儀器同時使
用 之電池充電器及其他裝備之說明書亦應加以 閱讀。

本手冊中之警告及注意符號

雖 然Nikon產品在設計時已考慮使用者之安全 ， 但如使用 不當
或 未依照指示 ， 仍將造成人員傷害或財產 損失 ， 為您的安全著想 ，
在使用本儀器之前應詳細閱讀本手冊 ， 並應將其放在儀器旁邊 ，
以 便隨時參 閱 。

在本手冊中 ， 有關安全的指示 ， 已用下列符號註明，為您的安全
著想 ， 應確實遵照這些符號所註明 的 指 示事項去作。

A警告
忽視本符號所註 明 的 指 示事項 ， 將導致死亡或嚴重 傷害 。

A注意
忽視本符號所註 明 的 指 示事項將導致傷害或財產 損失 。



警告及注意，使用儀器之前閱讀此部份
企m警告M

圖切勿將儀器望遠鏡直接照准太陽 ， 這樣做可能使您失 明 。

.本儀器不能道行 防爆工程的測量 ， 不能在煤礦和煤塵污染的地
方使用 ， 也 不能在易燃物体周闡使用 。
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﹒切勿將儀器拆開、改裝或修理 ， 這樣做可能引起火災 、 電擊 或
燃燒 。

﹒三腳架頂之套圈異常尖銳 ， 攜帶 時應小心勿被其刺傷 。

﹒應檢查儀器箱之肩帶及鉗鉤 ， 如有 損壞 ， 則 在攜帶時可能使儀
器掉下 。

圖BC - 60 電池充電時 ， 只能使用特殊的 Q-70U/E 充 電 器 ， 如用其
他充電器充電 ， 則可能引起火災或破裂 。 (BC-60 不能用 Q-7U/E
或 Q-7C 充電器充電)

.在開始充電以前 ， 應確實閱讀快速充電器 Q-70 U/E 之 操作手冊 。

﹒充電 時 ， 充電器上不能覆蓋任何衣物 ， 以免溫度過高 ， 應確使
充電器能完全散熱 ， 特別 是 充電時氣孔不能阻塞 ， 否則 將使電
池破裂 。

.不要在潮濕 、 多灰塵 、 有 陽光直射及靠進火爐( 加熱器 ) 的地方
充電 ， 下雨天也不要充電 ， 否則將導致電擊 、 過熱或火災 。
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• BC-60 電池雖裝有 自 動電源 斷路器 ， 但仍須注意勿使短路 ， 因
短路可能引起火災或燃燒 。

﹒切勿將電池燃燒或加熱 ， 否則導致破裂或傷害 。
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維護(保養)
.避免將儀器長時問暴露在太陽下或置於封閉發熱的汽車中 ， 否

則將會降低儀器使 用 效率 。

﹒儀器若在潮濕的地方使用 一段時間後應立即擦乾 ， 在裝箱前應
擦去水氣 ， 將儀器徹底乾燥 。 儀器 內部裝有 訐多精密電子元 件 ，
它們已受到很好的 防塵 、 防潮保護 ， 然而 ， 一旦灰塵和潮氣進
入了儀器內部 ， 儀器將產生嚴重的後果 。

﹒溫度的 突然 改變會使鏡頭起霧 ， 導致測程急劇縮短或電子系統
失靈 ， 若這神情況發生 ， 請將儀器裝箱置於溫 暖的地方 ， 直到
使溫度恢復到室內 溫度為止 。

.避免將儀器存放在熱而潮濕的地方 ， 特別是電池應該存放在溫
度低於 300C 的 乾燥地方 ， 溫度過高或濕度過大 ， 將使鏡頭產生
霧斑 ， 電子部 件功能失靈 ， 最 終導致儀器不能使用 。

﹒存放電池盒時 ， 電池仍應保留 。

.當儀器存放在溫度 極低 的 環境中 時 ， 請將儀器箱打開 。

固不要過分檸緊任一制動螺旋 。

﹒旋轉豎直及上盤微動螺旋 ， 或基座的腳螺旋時 ， 應盡可能使螺
旋 處在 中 間位置 ，該中 間位置有一條指示線 。 最後調整時 ， 應
該順時針旋轉微動螺旋 。

.如果水平基座將擱置一段時間不使用 ， 應卸下水平基座鎖定螺
旋 ，摔緊它的安全螺旋 。
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.不 要用 有 機溶劑(例如乙酷或松脂油 ) 清 洗非金屬部 份，如鍵盤
及油漆或印刷之表 面，這樣做時，將使其變色或使印刷之文字
脫落，只能用 軟布或廢紙蕪水或溫和 洗潔劑清洗。

﹒ 光 學鏡頭可用軟布或鏡頭布員在酒精輕輕擦洗 。

5 



目錄
本手冊中之警告及注意符號 .................................. 1 

使用儀器之前閱讀此部份警告及注意........................... 2 

維護(保養) ..... ..................... ..... ... .... ....... .. 3 

1.部件名稱 ................................................ 8 

2.準備工作 .. ..... .. . .. . .. . .. . .. . . . ... .......... ...... ... .. 10 

2-1.儀器的開箱取出與放回 ................ ..... ... ... ... .. 10 

2-2.BC-60電池的充電與連接 .. . . . . . . . . .. . .. . .. . .. . . . . . . . .. 11 

2-3.安置三腳架 ... .. . ... .. . .. . .. . .. .......... . ..... ..... 15 

2-4. 對中 .. . ... .. . .. . ... .. . .. ... . .. ....... ... • . . . . . . . . . .  16 

2-5.整平 .. . ... . . . . ..... .. . .. .. .... .......... . . .. ... .... 18 

2-6.瞄準 ..... ... . ..... . ..... ...... ........... ... .. . .... 19 

2-7.反射梭鏡的安裝 ..................................... 20 

2-8.盤左/盤右測量 ..... ... .. . ... ........ .... . ... .. ..... 22 

3.操作 .. ... . . . ... . . . .. . ... ... .. . .. ... . ......... .... .. .... 24 

3-1.顯示屏及各躍功能 ....... . . .. . .. .... ... ... . ...... .... 24 

3-2.電源的打開與關閉 ....... . . .. . ...... .. .... . ..... ..... 26 

3-3.基本操作 .. . .  . . . .  . . .  . .  . . . . . . . . .  . . . .  . . . . . .  • .. ..... ... 2 9  

距離測量 .... . .. ..... .. . . . . .. . .. . ... .... . ... .... . .. 2 9  

角度測量 ... . . .. ..... .. . .. . . . . .......... . .. . .... . .. 32 

顯示屏轉換 .. . ... ... . ..... .... .. . ... ..... ... . .. . ... 35 

屏幕燈光的問與關 .......... . . . .. ......... ... . ... ... 36 

3-4.應用 ... .. . . .. ...... .. . ..... ... .......... . ... .. ..... 37 

測量兩點闊的距離 ...... ... . . . . ........... ... . .. . ... 37 

測量高程差 ... ... ... . ..... . .. . .......... . ... . .. .... 3 9  

設置測站點 ........................................ 40 

放樣 .............................................. 的

6 



測量坐標 ......... ... ..... . . . . ..... ... ........... .. 54 

記錄測量數掘...... .. '" . .. . . .... . .......... ..... . .. 55 

使用各科功能 .. . . ，  . •  . • • •  . • •  . . • • •  ' "  . . .  • • • •  • • • . . •  • • •  57 

4.檢查與校正 .. ... . ... .. . . . .. . . . . " ... . .... .. ..... ..... ... 72 

4-1.管水準器 .......................................... 72 

4-2.圖水準器 ..... . . .... . . . ..... . ... ......... .. ...... .. 72 

4-3.光學對點器 ........... ...... ...... .... ..... ..... ... 73 

4-4.豎盤指標差 ........................................ 74 

4-5.儀器常數 .......................................... 76 

5.技術說明 ............................................... 78 

5-1.主機 ............................................... 78 

5-2.駝的電池 . . . . . • • • . .  ' "  . . . • . .  . • •  . ' "  . • .  . . . .  . • . .  . . .  • •  81 

5-3.快速充電器心70U/E ................................. 81 

5-4.標單配置 . . . • .  . • • • . .  . • • • • .  . .  . . .  • • • . • . • • • • . •  . • • • . • .  . 81 

6.系統配置圖解. . • . • • •  • .  . . • • • .  . . • • • •  . . .  . • • .  . . .  . .  . .  • . • . . .  • .  . 82 

7 .通訊 ................................................... 84 

8.輸入點名及坐標 .. ....................................... 94 

9.屏幕信息與 操作 ....................... .................. 98 

7 



1.部件名稱

把手一一

望遠鏡調焦 環 電池安裝按鈕

望遠鏡 目 鏡 BC-60 電池盒

望遠鏡制動螺旋
E 

管水准器
望 遠 鏡微動螺旋

顯示屏

鍵盤 水平度盤微動螺旋

( 參考24 頁 ) 水平度 盤 制動螺旋圓 水准器

數掘輸 出/
外部電源接口
A 輸入電壓 DC7 . 2-11V
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光學瞄准器

物鏡

水平基座

基座 底盤
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橫軸指示標志

光 學對 中 器

整平腳螺旋



2.準備工作
2 - 1 . 儀器的 開箱取出與放 回

手持儀器應小心 ， 避免碰撞及強烈震動

開箱取出

儀器放置在如聞所示的儀器箱內。
取出儀器時 ， 抓住儀器頂部把手 ，
從箱中取出儀器 。

放回
※放回儀器時 ， 應使電池鑫仍裝在儀器上

將望遠鏡置於盤左水平位置 ，
使照准部上 的裝箱標記(1)
和水平基座鎖定旋鈕上的
V標記在一條直線上 ， 如圖所示 ，
然後輕輕控緊鎖定旋鈕 ，
再將儀器放入箱中 。

10 
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2-2.BC-60 電池的充電與連接

A注意
• BC- 6 0 電池充電時 ， 只能使用 特殊的 Q-7 0U/耳 充電器 ， 如 用 其

他充電器充電 ， 則可能引起火災或破裂 。 ( BC-的不能用 Q-7U/E
或 Q-7C 充電器充電 )

.在開始充電以前 ， 應確實閱讀快速充電器 Q-7 0U/E 之操作手冊 。

﹒充電時 ， 充電器上不能覆蓋任何衣物 ， 以免溫度過高 ， 應確使
充電器能完全散熱 ， 特別 是充電時氣孔不能阻塞 ， 否則將使電
池破裂 。

.不要在潮濕 、 多 灰塵 、 有 陽光 直射及靠近火爐 ( 加熱器 ) 的地
方充電 ， 下雨天也 不 要充電 ， 否則 將導致電擊、過熱或火災、 。
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﹒電池必須在周圍溫度為OOc至 400C 之室內 充電 ， 超出 此溫度範
間 ， 則 不能正常充電 。

E充電器插頭必須保持清潔 ， 以免發生故障 。

﹒充電開始後 ， 充電指 示燈發生閃光 ， 表示電池有問題 ， 不能使
用 ， 可與 N i kon代理商連緒 。

.如電池在規定的溫度範圍內 充電 ， 而充電指示燈繼續亮三小 時
或更長 ， 則 可能有問題 ， 應與 Nikon代理商連絡 。 (如充電時 ，
周圍溫度低於OOC ' 則充電器 的溫度感應器即停止充電 ， 在此
情況下 ， 則 充電指示燈會亮三小時或更長 ， 如周圍溫度升 至O
℃以上 ， 則立即恢復充電 ， 而且可在二小 時內完成 。 )

﹒電池充電以後 ， 在未使用 或放電以前 ， 不要再充電 ， 以預防其
性能降低 。

.在快速充電或放電作業時 ， 電池及快速充電器會變熱 ， 這是 正
常 的現象 。

﹒溫度 在-200C 以下 ， 將減低電池 的容量 ， 結果將縮短電池 的壽
.h、口p 。

﹒如果電池很久未使用 ， 則可能使充電無 法充滿 ， 在此情況下 ，
應將電池充電及放電數次 ， 以恢復其完滿充電潛能o
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充電過程

(1)將充電器的電源插頭插入
交流電插座 中 。

(2)將充電插頭與電池的充電接孔相連 。
(3)自動開始快速充電 ， 檢查 綠色

充電指示燈是否已亮 。
(4)充電完畢後 ， 充電指示燈即熄澈 。

放電過程

(1)將電源插頭插入交流電插座中 。
(2)將充電插頭與電池的充電接孔相 連 。
(3)按下放電閉關 開始放電 ，

檢查放電指示燈是 否 已亮 。
(4)放電完畢後 ， 放電指示燈即熄滅 ，

自 動 開 始快速充電 ， 充電指示燈又亮 。

※在放電未完畢以前，再按放電閱闕，即可停止放電，並自動

開始快速充電，此時充電指示盤即亮起。

※電池每充電10次應放電一次。

放電作業

電池被設計為可重複充電及使用 ， 但如電池尚 有足夠電力可操作
測量儀器時 ， 即加以充電 ， 則將降低電池的效用 。 ( 記憶效力 )
在此神情況 下 ， 先將電池放電即可恢復其正常性能 。
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BC-60 電池的連接

※在安裝和取T;BC咕。電池以前:一定要關掉剛Jl*攏。立
※避免觸摸配'"60醬油的接頭。

(1)將電池下端的兩個突出物
與儀器上 的 凹槽對齊 。

(2)握住儀器 ， 將電池按入 。
(3)確使安裝按鈕已卡住 。

BC-60 電池的取下

握住電池 ， 按下安裝按鈕 ， 即可將電池取下 。
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2- 3 安置三 角 架

A注意
﹒三腳架頂之套圈異常尖銳 ， 攜帶時應小心 ， 勿被其刺傷 。

(1)充分打開三腳架腿 ， 使儀器便於安置 。
(2)使測站點位於三腳架 中 心孔的正下方 。
(3)將三腳架金屬腳尖牢固地踏入地中 。
(4)擺平三腳架頂平面 。

※在下一節所述吼對中H作業中?如舔摔舟垂球，觀i果讓盛贊

精密擺平。

(5)牢牢控緊三腳架腿固定螺旋 。
(6)將儀器放置在三腳架頂上 ， 把三腳架中心連接螺旋插入儀器基
座中心孔并控緊 。

※不要將儀器連摟在豆瓣架上擴建民。
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2-4對中

q對中 M 是指使儀器的中心與測站點的標誌中心在 同 一鉛垂線
上 ， 可使用垂球和光學對點器兩種方法實現對中 。

使用垂球

(1)將儀器 置於 三腳架頂上 ， 將三腳架連接螺旋插 入儀器底座中 心
孔中 並控緊 。

(2)將 垂 球線掛在三腳架 中 心連接螺旋的掛釣上 ， 調整垂球線長
度 ， 使垂球尖的高度大致與測站點平齊 。

(3)微微鬆閒 三腳架 中心連接螺旋 ， 用兩手握著基座的外側 ， 在腳
架上小心移動儀器，使垂球尖准硝對正測站標誌中心 。

※從互成直角的兩個方向觀察，以確認精密對準。
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使用光學對點器

※當在高出測站點之位置實施對中作業，應進行祖先學對點器
的檢查與校正用(P.73)

※若要求高精度對中，在使用光學對點器之前，建議進行祖光

學對點器的檢查與校正M

1 . 將儀器放置在三腳架頂上 ， 將三
腳架連接螺旋插入儀器基座的 中
心孔並控緊 。

2. 通過光學對點器觀看 ， 轉動腳螺
旋 ， 使測站點標誌的成像與中心
標誌@的十字交叉點 重合 。

3 . 用一只手扶助三腳架 頭 ， 另一手
鬆開 三腳架腿固定螺旋 ， 調整 各
腿的長 度使圓形水准氣泡居中 ，
然後再控緊固定螺絲 。

4. 用管水准器照下節m整平 N 所述
進行整平作業 。

5 . 自光學對點器觀看測站的成像是
否仍與 中心標誌的十字交叉點
重合 。

6 . 如有 少許位移 ， 則鬆開 三腳架連
接螺旋 ， 直接移動 ( 不是轉動 )
儀器以改正之 。

如移位甚大 ， 則重復 2至 5 各步轄 。

17 



2-5 整平

m整平P 是使儀器的豎軸豎 直 ， 整平時使用管水准器 ， 如下所述 :

(1)鬆開水平制動旋鈕 ， 轉動儀器的
照准部 ， 使水准管先平行於任意
兩個腳螺旋 B 和c ( 如圖 1 所
示 ) 。

(2)使用 這 兩個腳螺旋使汽泡居中 。
(3)將照准部旋轉大 約 900

用 男一腳螺旋 A 再使汽泡居 中 ，
如 圖 2所示 。

(4)重復進行(1)- (3)步操作，使汽泡
在 兩個 位置均居中 。

(5)將照准部旋轉 180。 後 ，
管 水准器汽泡仍居中 ，
表 明儀器已整平 。

(6)如果 汽泡偏離中心 ， 可參考第 72
頁m管水準器的檢查與校正M以
改正管水準器 。
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2-6瞄準

m瞄準 是用 望遠鏡照射 目 標 ， 目 標通過聚焦 ， 使其成像在望 遠
鏡十字絲分劃板上 。

A警告

﹒切勿將儀器望遠鏡直接照準太陽 ， 這樣做可能使你失明 。
瞄準注意事項如下 :

﹒目鏡調焦
將望遠鏡對準一個明亮的背景 ， 如天空或一張紙 ， 通過 目 鏡觀
察 ， 旋轉 目 鏡調 焦 環

※使分割極主的十字絲成像最清轍。

※消除視差
璇轉望遠鏡調焦環，使目標成像齡十字絲旁觀較丰，竟長接;眼

睛在自鏡處上下左右移動，看十字輯和目標是否有相對移動，

如果目標沒有移動，說明無調差o若目標移動，員8接轉望遠

鏡調焦螺旋消除觀差。
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2-7 反射梭鏡的安裝

參照下圍所示安裝反射梭鏡

品
品
鼎

單梭鏡視板

傾斜單梭鏡座架

三腳架基座接頭高度的調整

三腳架 基 座可 由梭鏡座架上下滑動
以 調 整 至 二種高度o要改變高度 時 ，
須將基 座接頭上的高度調節螺旋移去 ，
滑動梭 鏡座架對準高度調節螺旋孔 ，
再 將 高 度 調節螺旋控緊。

梭鏡

策使用儀器時，應將梭鏡座架安置於低位置。

20 
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梭鏡的方 向校正

梭鏡裝於三腳架基座接頭 上 ，
可對準任意方 向 ， 欲改變方 向 時 ，
逆時針旋轉制 動杆使其鬆聞 ，
旋轉三腳基座接頭到所需方 向 ，
然後順時針旋轉制動杆使其鎖住 。

梭鏡常數

鎖住制動桿

〉位r�型主

\鬆閱制動桿

梭鏡安裝於單梭鏡座架或三梭鏡座 架 上 ， 不管梭鏡座架為何種型
式 ， Nikon 梭鏡之常數均為o 0 

※如果將一個梭鏡安裝在三梭鏡座架的中央螺紋上，則三棧鏡

座架亦可用作單梭鏡架。

自見板在單梭鏡座架上的位置

用儀器所提供的兩個安裝 螺釘將
胡板固定在單梭鏡座架上
( 如圓所示 ) 用刻線孔調節胡板 ，

使模型的尖頂在梭鏡中心與
三腳架基座接頭中 心軸線 的延長線上 。

21 
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2-8 盤左/盤右測量

左盤測量:測 量 時豎盤位於望遠鏡 目 鏡之左邊 。
右盤測量 : 測 量 時豎盤位於 望遠鏡 目 鏡之右邊 。 ( 如圖所示 )

※當旋轉望達鏡時，應小心勿將手指頭伸入儀器支架與望遠鏡
之空隙中。

﹒ 取盤 左和盤右觀測值的平均值可以 有效地消除儀器系統誤差
( 豎軸不 豎 直引起的誤差除外 ) 因此 ， 在可能 的情況下 ， 一定

要進行盤左盤右觀測 。

盤左測量
盤 右 測 量

22 





3.操作
3-1顯示屏及各鍵功能

功能模式指示
用 三個 字母指示當前的
功 能 模 式 ， 當後面跟
有分數式峙 ，
顯 示 內 容將有兩屏或更多 ，
按 DSP 鍵可轉換屏幕 。

24 

電池電壓高低指示
分四檔指示
電池電壓的高低。
操作鍵
各鍵的主要功能
可 參 看下 頁的功能表 。



鍵名 主要功能

I@車會 打開和關閉電源(參看: 26) 

在測量模式中，選擇其它多種用途功能(參看:P57 )， 

� 在數字輸入模式中，鍵入減號‘一"。
在字母一數字輸入模式中， (編輯〕一{字母一數字〕一[數字}使用

於代碼輸入IP94) 

國 記錄測量數據(P55)。在數字輸入模式中，鍵入小數點
在字母一數字輸入模式中，鍵入*.(.) 

囝 中止當前屏幕過程返回到上次顯示屏，基礎屏幕除外(測量模式用(DSP)
表示)。在數字或字母一數字輸入模式中，清除輸入數據。

國
進行測量 和顯示結果(參看:P29)。
在數字輸入模式中，鍵入1 0 
在字母一數字輸入模式中，鍵入A.B.C.l。

國
當顯示內容具有兩屏或更多屏時，按此鍵實現屏幕轉換(參看:P35)。

在數字輸入模式中，鍵入 2。
在字母一數字輸入模式中，鍵入D.E.F.2。

國
進行追蹤測距和顯示結果(參看P29)。
在數字輸入模式中，鍵入 3。
在字母一數字輸入模式中，鍵入G.II. I，3 
屏幕顯示角度菜單(P32)

國 在數字輸入模式中，鍵入 4
在字母數字輸入模式中，鍵入J.K.L.4

國 讀u量瞄準點的坐標(參看P54)。在數字翰入模式中，鍵入 5。
在字母一數字模式中，鍵入M.N.O.5。

國
測量照準點間的差異(參看P37)。

在數字輸入模式中，鍵入 6。
在字母一數字輸入模式中，鍵入P.Q.R.6

國
測量瞄準(目標 )點與該點豎直延長線上任一點之間的高差。(P.39)

在數字織入模式中，鍵入 7。
在字母一數字輸入模式先鍵入8.1.U.7

國
設置浪u站點(已知點或假設點 ) (P40) 
在數字輸入模式中，鍵入 8
在字母一數字翰入模式中，鍵入V，W.X.8

回 指示和顯示放樣點(參看P49)。在數字輸入模式中，鍵入 90 
在字母一數字輸入模式，鍵入Y.Z. (空格) .9。

日 打開和關閉液晶額示屏燈光， (P36)在數字輸入模式中，鍵入 0。
在字母一數字輸入模式中，鍵入-汁.-.。

因 繼續進行下一過程， 基礎屏幕除外 (測量模式用DSP表示)。
在數字或字母一數字輸入模式中，確認輸入數據。
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3-2 電源的打開與關閉
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打 開電源 P W RQ)
按 運單@ 鍵 ， 打開電源 ，
屏幕顯示如右圖所示 :
安 置儀 器使其處於盤左測量位置 ，
然後在豎 直平面傾斜望遠鏡 。

讀H噴輩革望還鏡 ， 將垂直角安種1t 0"1'能囂o

*溫度、黨歷及接鏡常數顯示章含屏幕上(欲改變蛇安置值參闋的7)0

TI
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當 轉 動 望 遠鏡越過水平面時，
則屏幕顯示如右圖 ， 將上盤旋轉 360。

2麗麗轉上麓，將水平度盤， <安置吾吾()6 t立體
摺初始設置時，在電源打聽賦態下，選擇慨。FF吃進打水平角

00位體重新設置時，屏幕不聽示o
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檢查電池電壓

電池電壓分為四級，在屏幕右下方顯示 。

如電壓下降，不能進行測量作業，
則屏幕顯示 更換電池信息 。

27 
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關閉電源PWR(Çd)吟 囝

當電源打 開 時按 P WR(Çd)鍵 ，
則 出 現右 圖信息 。
按 囝 鍵將電源關 閉 。
按 下 囝 鍵的功能是 ，
在 按 每璽@ 鍵之前恢復原狀態 。
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﹒如在初始設定模式中 " 恢復功能 " 已打開 ， 則 關 閉電源 時 ，
將有 三聲響聲 ， 然後顯示消失 。

﹒如在顯示消失前 已將電池取下，則 再打開電源 時 ， 恢復功能將
喪失 。

﹒恢復功能可昨存上次作業狀態 ， 以 便再打開電源時 ， 可訊速繼
續 作業 。

※如利用恢復功能再聞始作業，開可槍查後觀點以確定儀器狀

態，關儀器之設定狀況在關閉電源時可能有改變。
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3-3基本操作

※按鍵時不能太快，特別是設定儀器當數、角度、垂直度盤零

點誤差等應注意，以保證按鍵精確。

距離測量囡囡

( 1 )照準反射梭鏡

A警告
﹒切勿將儀器望遠鏡直接照准太陽 ，
這 樣做可能使您失明 。 用 望遠鏡的十
字絲照準反射樣鏡的中心 ， 當儀 器接
收到反射信 號 時 ， 距離值在屏幕上顯
示出來 。

※反射梭鏡的安裝，請參閱P.20
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(2) 距離測量

按 國( MSR)鍵進行距離測量 ，
完成測距後 ，
測 量結果的顯示如右 圖所示 ，
.在測量過程中 ， 屏幕顯示 " N 

. 在測量過程中按 國 (MSR)或
囝 (ESC)鍵以 中 斷測量 。

﹒初始設置時 ， (P . 6 I) ， 如果測距次數
設置為o ' 則 儀 器 自 動重複測距 ，
直至按 國 (MSR)或 囝 (ESC)鍵為止 ，
且每測距一次 ， 都顯示測量結果 。

﹒如初始設置時(P . 6 I) ， 測距次數設置為
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卜99 ' 則 最後顯示平均距離 ，
顯示平均距離時 ， "SD" 變為 "SDX " 。

﹒如測量時信號強度 不夠 ，
屏幕將顯示 "SIGNAL LO W " ( 信號弱 ) 。

難測距超過設置的間斷時間一，電子翻距儀的電源，會自動關閉，

該功能在初始設置時可指定 ( 學看P.62 )。

難關於溫度和無囂的設置舉著 57頁。

織無論是否需要天氯槽償和地球曲率誤差及大氣折射誤差改

正 ， 都可在初始設置時設置。(參看P.61 ) 
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(3)跟蹤測距

如同 國 (MSRJ鍵一樣， 按國凹的鍵顯示測距結果。

.再按國(T則或 囝〔自CJ鍵，中斷跟蹤測距o
﹒跟蹤測距完成連續距離測量，因此平均值無效。
﹒測量結果顯示精確到兩位小數o
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角度測量囡

※湖量角度峙， 儘可能實施盤左和盤右測量( 參閱P.22 ) ， 

這樣機械誤差(垂直軸誤差除外)可有效地消除。

在初始設置菜單裹， 可選擇如下功能。(參看P61): 

﹒豎直角定向:天頂方向00 /水平方向00 /羅盤角

羅盤角水平方向0。天頂方向0。

﹒角度分辨率: 5"/10 " .0 . 5MG/ll肥.0 . 02 MILlO. 05MIL
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﹒堅軸補償: ON/O FF 

﹒按 國 (4) 鍵， 屏幕上顯示
角度菜單，按數字鍵選擇需要項。
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1:0一安置

安置水平角度為 0

按(1 )鍵重新安置水平角為o ' 
然後顯示出基本測量屏幕如右圖。

2 :輸入

輸入水平角

按國(2)鍵，顯示數字輸入屏幕，
用數字鍵輸入水平角，再按(ENT)鍵。
例如:要輸入123。峙'00"
則鍵入123.4500

※顯示的數字簡化質最小角度飽。

3 : 穩住

進行角度複測

按國(3) 鍵顯示水平角為"0"， 

H A : 。.OO'OOH
V A : 90.15 ' 2 0 H 

|旦旦1/3 B A T﹒ 

「一一一
H A : 
0- S e t 3 H 0 1 d 

A N G B A T﹒ 

I H A r. 。.00 ' 0 0 H 
一 HA HOL D 

A N G N - 0 B A T • 

m 

進入重複角度測量模式。 I HAr. 1 2 3045'50H 
按囝間〕鍵累加水平角度， ln: 90。l5， 2ov

m

再按囝(ENT)鍵以存財當前水平角。|A N G N -0 1 B A T • 

按囝(ESC)鍵取消角度複測模式。
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顯示屏轉換國

在某一測量模式下，當有兩屏或 更多屏內容時， 按 區lJ (DSP) 
鍵可突現屏間轉換o

例如: 在基本測量屏幕中，每按一次 國(DSP)鍵，屏幕之問
的轉換如下所示:

1/3 screen 2/3 screen 

HA (水平角)
VD (垂直距離)
HD (水平距離)

3/3 screen 
HL (左旋水平角)
V% (傾斜度百分比)
HD (水平距離)

※當前屏幕編號由一個分數式來表示，出現在屏暮上功能模式
的右邊。

策當進行對邊測量或放樣時，屏幕也可轉換。
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屏幕燈光的聞輿闢囝

按囝鍵可打開及關閉屏幕燈光。
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3-4應用

瀏量兩點間的距離國

測量兩點間的水平距離(rHD)、垂直距離(rVD)以及斜距(rSD)

照準點2

rSD:爾點闊的斜距
rIlD:兩點間的水平距離
rVD:兩點間的垂直距離
rV% :傾斜度百分比(rVD/rIlD)XI00%
rGD:垂直度(rlID/rVD); 1 
rllA:第一點到第二點的方位角。點站泊的mw

 

照準點1

按 國 (即M)鍵顯示菜單屏幕如右點，
將數字鍵選擇所需之項目o

2 R a d i a l  C 0 n t 

B A T ﹒  R D M 

伊刁夕
@"

2:Radi叫射式

"1 :Cont."與"2:Radial"兩者之間的區別

P2_____ 牛--﹒司 4

叫 .一種手
1 :Cont連續式
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1 :連續式
測量前面的兩點

2 :放射式
測量對於第一點的距離 T R K o r M S R P r e s s 
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右圖表示選擇菜單1 或 2 ' 
照準第一點按 國 (闊的或
國 (TRK) 鍵，自測站點至

第一點之距離已顯示出來。
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照準第二點，按 國 (MSR)或
(TRK) 鍵，第一點至第二點

之距離即顯示出來。

rSO:屁幫思主獻身tfiff

rVO:戚揮手獻身垂ïUJlß正當

rHO:戚男子獻身放事躍于是當
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按 國 (DSP) 鍵以顯示下一屏幕

rHA:第一點至第二點即才金身

rV% :撞車J.f，度百分!!;(rVD/rHD)X100% 

rGO:垂虛度(rHD/r凹'):1
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湖量高程差

測量照準(目標) 點與過該點鉛垂線上任一點之高差。

z 任意點
僅需在照準(目標)點
上置梭鏡作參考點

測站點
叩 ;{r 照準(目標)點

HD 

Vh= HD﹒tan(900-9)-V 

按 國(酬)鍵，屏幕顯示
如圖右所示， 照準目標點按
國(MSR) � 國 (TRK) 鍵鬆開
望遠鏡制動螺旋，旋轉望遠鏡照準
該任意點，則目標點與該任意點問
之高差即顯示出來。

Vh : 1llJf2若

Press MSR o r  TRK 

REM BA T圖

Vh 10 . 236 m 

R E川 BA T﹒ 

※按<REC)鐘存賞?該顯示誼作為目標之高程 ， (存野之數值為一
絕對值)

※目標點為一參考點 ， 其高程為o 0 
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1.已知點
照準已知點以設置測站點及方位角
按 國 MSR(1) 鍵以顯示屏幕如右圈，| p iy t 

1on 

輸入測站點編號並按 囝 (即) 鍵。Is T N 

設置測站點

單
點
菜

站
項

測
一

示
擇

顯
選鍵

鍵
字

〕
數

W
用
QU

 

國
間

按
設

nH
nH
 

ow
 

-
唔，
nu
nv

+EU
nH
-

a
Mkn
nt
u判

+EM
--
••

 

γI
 

P-
-A
nt
td
 

-

p
p

f.

­

u
-

e

TI
 

+L

qJ

nυ

Aun
 

e
--•.

 

nD
 

P、JW
向‘Jv
a品，

P 0 i n t 

B A T﹒ 

如輸入之點號已記錄，則顯示其坐標，I X i 

確認該顯示之數值，然後按(E盯) 鍵， l::;
否則屏幕將等待輸入坐標值 �

用數字鍵輸入坐標值，並按 囝 (即)鍵。

m
m
m

 

14
內/L

rhd

qJ
rb
?』

••

 

nt

qd

qU

T--

•
•
•

 

Aun
 

AU『
FD
FRJ
RD

FD
4.
qJ

 

-A
qJV
14

 

一
句，』

激點號最多可輪入9位數字(只能用數字〉
潔如何輸入點號及坐標值，參閱P94
萬單如按(ENT)鍵問未輸入任何數值，買時假定輸入為兮.0000

屏幕等待輸入儀器高，
輸入後按 囝 (即) 鍵。

然後屏幕顯示選擇後視點測量方法，
按數字鍵以選擇菜單。

40 

H I  1 . 60且 m
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1-1坐標

輸入坐標照準後視點

X 
Xb/-- - - - -一一一一一一一一一一一一一戶 後視點

(Xb， Yb， Zb) 

儀器高|舖
L州 測站點

(Xi， Yi，Zi) 

z 

Y 

P 0 i n t Inpu t BS 
P T ; 101 1 1一

B A T ﹒  

m 
m 

6 . 000 

1 5 . 000 

X b ; 
Y b ; 

按 國 (1)鍵顯示屏幕，
輸入後視點號及共坐標，
輸入後，按 囝 (即)鍵。

5 T N 

B A T ﹒  S T N 

按點號及主任標之輸入通程與以前幌述測站點同。

'

 

，
 0

.
 

Ts

r2

TF
 

M憫
，

aan

「E

「D

no

ra

AaT

 

DD

《M
。

CAW

R‘八W

&L

nc

司正

』nH

阱，

苟且4

向ud
nν•
••

 

-
-

Aun
M閃

F、d

H鬥
Tl

-

p3
 

照準後視點，按 囝 (即)鍵，
基本測量屏幕顯示如右圖
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1-2角度

.i;

:

 
.:;

 

.:

 
:

 

n
立
…
γhei

…
V一
i1叫"缸

…
凸弋旭……in(

-

;

 

:

 

-♂JB、n
ia訓阿U--

.

:

 

:

 

“
.心
"iU】ιi

.吋!!e心
"一 i呵，-博佇恤

.

;

 

i

:

 

{，因

:

輸入方位角照準後視點

A後視點
方位角，"，

/)-----

J 測站點

X 

Y YO 

幕
表

屏
叫

一鼠，
[恥
。

顯
軒

鍵

曬
號
間

位
點
也

閻

明

因

按
輸
按

P 0 ; n t B S 1 n p u t 

P T : _ 

B A T﹒ S T N 

聲笑點號之輸入過程與以前所述測站點問

1 n p u t 
H A : 

A n 9 1 e B S 然後屏幕顯示輸入後視點之方位角，
輸入，按囝(即T) 鍵。

B A T .  S T N 

例如:要輸入123。的'50"
則鍵入123.4550

'

 

，
 nu

--

Tl
rD
Ta
 

u悶
，

‘A

F←』
FhJV
RKU

pa

aaT

 

no
s
。

S
司J

+au
e
拘正

』HH
阱，
司B.E.

nua
nr
.­

-
1.

aA
um
 

ph

Hn
T﹒
 

-

pb
 

照準後視點，按囝(叩) 鍵，
即顯示出基本測量屏幕。
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2.二點法

照準二已知點以設置一所求點(後方交會設站)

X 
Z 

Xl 一. � - .有度 Lt、已知點 1 均可
2:JfJ - - J'!?1Y1Z1) 寸-_，<I J高度

已知點 2(X2. Y2. Z2) 

儀器高1甜xo/…一一 -7-一一一一一一一 土-Il:.\ 測站點 Xi .Yi. Zi) 
Y 

黨如已知點1及己知點2之夾角(自測站點湖聾)太尖銳或太

寬大，則所得之答案將不鞠精確，最好所選之已知點〈或測

站點)可構成較強之幾何國形。

在"Station Setup" (測站點設置)
屏幕上，按 國 (2)鍵以顯示輸入

15 T N 

已知點1之點號及其座標之屏幕。 一­
輸入點號及坐標後，按 囝 (即)叫: : :

1 n p u t 
P T : 

1s t Poin t 

B A T﹒ 

mm

mm

mM
 

1.

。ι

rb

3

6

2
 ••

 

句JL

qd

吋J

TI

•
•
•

 

AA
 

4

5
5
B
 

phd
A斗

叫‘av

可A
qJ
14

-

qζ
 

※輸入點號及壘標之過程與以前所述之捌站點相同。
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H T :  0 . 00立m

CD:C P l  

屏幕上顯示輸入視標高及
已知點1之代碼，
輸入視標高後按 囝 (即)鍵。

B A T ﹒  S T N 

&L

 

nH

 

-0
 

••

 

pa
n叭

nud
?i

F、Jv
nH
‘nn

+aw
MH
可-
no

pa

FE

 

可Ea-

pa

HU

pa

pa
 

&L

Ae

au
 

』HH
FE

Ae

nu
ny

u鬥

告，

“開

ed

TI

 

F、d

照準已知點1並按 國 (MSR )鍵

P 0 i n t 

BA T .  

2 n d 1 n p u t 
P T : 

S T N 

在已知點1測完後，屏幕上顯示
輸入已知點2，輸入點號、
坐標及規標高後， 因 按(即)鍵。

S i 9 h t 2 n d P 0 i n t 
P r e s s M S R 

國 (MSR )鍵照準已知點2並按

B A T ﹒  S T N 

尸，U

m
m

q》「V」

5
3

.
 

《U
nu
r
Ta

nu
nU
O
A川

•
•

 

no
 

nu
nU
Tt
 

M間「E

••••

 

ea
 

nU

TL

pa
 

HHHAU

E

UN
 

AU

FE

T』

nv

pb
 

已知點2測完後，屏幕上顯示觀測誤差

dHD :  EÉ.坐按JfJ1ffJJ$二眉苦zlffA暫
與湖賣ffJzlffA曹乏主 o

dZ : EÉEß1J昂首 1m激'Z1!i!i!!iflilEÉ

E勿庸2i芳if{ffz 1!i!i!!i.乏主 o

按囝(ESC)鍵回到輸入
已知點1編號的屏幕

S t a t i 0 n 1 n p u t 
P T : 

IC D : 
S T N 

按 囝 (即)鍵並輸入
測站點編號及代碼 B A T﹒ 
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代碼不需要時可留空，
按 囝 (即)鍵來到下一屏幕



屏幕顯示輸入儀器高，
輸入後按 囝 (即T)鍵，
將該數據存肘於測站點，
然後回到基本測量屏幕

Zi :卿是于是當2，莓æ

Zi 

3.三點法

測量三個已知點的角度以設置測站點
在"Station Setup" (測站點設置)
屏幕上，按 國 (3)鍵，
以顯示輸入已知點1編號的屏幕。

輸入點號，如該點仍存於儀器之
記憶體中，則其坐標將顯示出，
否則將出現輸入該點坐標的屏幕，

按 囝 (ENT)鍵至下一屏幕。

X i 
Y i 
z ; 
H 1 

m
m
m
m
 

l
2
6
0一

《4d
phu
mJ』
nHV

而/』
司、u
q‘JE
rnJV

.

.

.
.

 

A且T
RU
Ed
可i

EJV
A斗
qd

-i
qu
可4

-
nt

 

Input 1st Po;nt 
P T : 

5 T N B A T ﹒  

X 1  - 154 . 23 1  m 
Y 1: 2345 . 362 m 

5 T N B A T ﹒  

法輸入點號及主任標之過程與以前所述之樹站點相同。
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照準已知點1並按 囝 (即)鍵

已知點1測完後，屏幕顯示輸入
已知點2'照點1同樣方法輸入點號，
按 囝 (即)鍵。

照準己知點2並按 囝 (即)鍵。

已知點2測完後，屏幕顯示輸入
已知點 3按照點1同樣方法輸入點號，

知己準照
。鍵

叫

m

(

囡

囡

按
按
並

已知點 3測完後，屏幕顯示
"BM Po i n t Survey" (水準點測量)。
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S i 9 h t 1 s t P 0 i n t 
P r e s s E N T 

S T N  B A T﹒ 

1 n p u t 2 n d P 0 i n t 
P T : 

STN B A T﹒ 

S i 9 h t 2 n d P 0 i n t 
P r e s s E N T 

S T N  B A T. 

1 n p u t 3 r d P 0 i n t 
P T : 

S T N  B A T﹒ 

S i 9 h七 3rd P oint 
P r e s s E N T 

S T N  B A T﹒ 

B M P 0 i n t S u r v e'y 

N 0→ESC Yes →E N T 

S T N  B A T﹒ 



【進行水準點測量】

按囝(ENT)鍵以顯示輸入 1 n p u t B M P 0 i n t 

水準點之屏幕，輸入水準點號後， P T : 

按囝(間)鍵以找出坐標。 S T N B A T ﹒  

當按 囝 個)鍵時如未輸入點號，
|PT:231

則顯示上次記錄之坐標o C D : S  T 
.
N Fl • • 

1 n p ↓ ? 

如該點未記錄或在解幕顯示
上次記錄之點時，選擇"lnp"則屏幕上
出現Z值輸入，按數字鍵輸入揖標高。 B A T﹒ 

照準水準點並按 國(胞的鍵

囝按
幕

點
屏

站
H

拍

胸

-
/

JA

 

輸
山"

示
時

顯

E

I
鍵

上
)

幕
前
屏

個

測站點坐標已顯示出，
HI可在屏幕上改變。

Z: ElJ7./ci$;眉頭F量計算
所得2#1是5J當�W

按囝(間)鍵以存馴數據，
然後回到基本測量屏幕。
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CD:CP2 
S T N B A T ﹒  

S i 9 h t B M P 0 i n t 
P r e s s M S R 

S T N B A T ﹒  
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Y i 234 5 . 362 m 
Zi 135.325 m 
HI: 1.50Q m 



【不作水準點測量】

Stati on 1 n p u t 
P T : 
C 0 : 
S T N 

按 囝 (自C)鍵以顯示輸入
測站點之屏幕

B A T﹒ 

X i 
Y 1 
Z 1 
H 1 

m
m
m
m
 

1
2
0

且

令a
ro
nu
nu

呵，h
qu
nu
nu

.

.

.

.

 

A斗
FD
nu
nU

PD
aaT
 

可4
司。

-

nJ』

(ENT)鍵輸入點號及編碼，按 囝
以顯示測站點坐標，按
(ESC)鍵以回到以前屏幕，
數據不必存骨

Zi輝是H當局E

按 囝 (即)鍵以存財測站點數撮，
然後回到基本測量屏幕，
H1值如未改變則假定為0.000

4.Def 
不用坐標設置測站

ST:1000旦
H I :  1 . 600 
C 0 : M A N H 0 L E 
S T N B A T﹒ 

m 

在"Station Setup" (測站設置)
屏幕上按 囡 (4)鍵以顯示
輸入測站點之屏幕

ST: �暫且5fM，晶宮撐(L.;7{lð.辭盾激+1 ) 

HI :是f9l!tIJ
CD: 輝是51，哲(ffL事

※HI及CD顯示上次所記錄之數蟑

來在〔是.Def)中，測站點可以為未妞，其堂標將可由以後之數讀處

理軟體攝入
站起原設置轉站之後視點將自動存賣?為!1ST point number+1" (原設置

點號+1 ) 
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放樣國

吋LJOLJT
/ " " ....L 

IN-一l一- OUT 
自 tl

A -ftu:J 
按 國 (8-0)鍵以顯示菜單屏幕，
按數字鍵選擇所需之項目。

-T

E

 

CJ

TI

 

+b

yi

AUH
 

u

nu

n巴

nu
-PU

7ι
 

ne

uN閃

V'

，bK

AH

VA
 

音。••••

 

+L
可i
n/」

戶、J

nHVh、d
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1.角度一距離

按 國 (1)鍵以顯示輸入距離
及角度之屏幕，輸入後按 囝
(ENT)鍵

HD: 自輝是1;;點至8接'Æz
拆字店是當

dVD: É!ìf!!J.且1;/!fJ至游街路2

垂互店是當

HA: 改按3點之才企舟

照準目標使dHA(放樣點之方位角
誤差) 駒，並按 國 (MSR)或

因 ( TRK)鍵測量完畢後，
目標位置及放樣點間之誤差已顯示
出來。

dHA: 正UÆ/!fJ，之方企舟友若
R /L: 是李局1J!ff
IN/OUT: 游局接若

移動目標以改正所顯示之誤差，
然後再行測量(參考P49之圓形)
如目標在所要求的位置，
則顯示的誤差變為O.OOOm
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難按(DSP)鍵，依照下列次序進行屏幕轉換

1/5屏幕 2/5屏幕 3/5屏幕 4/5屏幕 5/5屏幕

按 囝 (ESC)鍵進行下一點，不必記錄測量結果，如欲記錄放
樣點坐標，可按( REC)鍵以顯示目標現在位置的坐標。

再按 國 ( R配)鍵以顯示
輸入放樣點號及代晦之屏幕。

顯示假定之點號，
即以前記錄之點號加一，
代碼亦用假定為上次所用之代碼，
輸入新代碼時，按(FNC)鍵將
輸入模式改為字母一數字。
按 囝(即)鍵以記錄放樣點。
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2.坐標

以坐標指定放樣點之位置
按 國 ( 2 ) 鍵以顯示輸入放樣點號
之屏幕 ， 輸入後按囝 (即)鍵

如輸入之點號已記錄 ， 則 其坐標
將顯示 出 ， 如未記錄 ， 屏幕將
等候輸入坐標值 ， 用 數字鍵輸入
坐標值 ， 並按囝 (ENT )鍵 ，
編碼不能在屏幕上輸入或編輯 ，
只有在記錄之點有代碼時才能顯示 ，

屏幕將顯示如右圖 :
dHA : !it撐點2才企舟%JlÆ
HD : Æ!it撐點zJ!lfA暫

照 準 目 標位置使 dHA 之值為 0 ，
然後按 國叫SR) g!G 國 (TRK )鍵
測量完畢後 ， 目 標位置及放樣點間
之誤差 已 顯示 出 來 。

d臥 !ittlfMz才企舟讀若
R/L : 聲F會窮盡
IN/OUT : 結局窮盡

移動 目 標以 改正所顯示之誤差 ，
然後再行測量 ( 參考 P49 之圓形 )
如 目 標在所要求的位置 ，
則顯示 的誤差變為 O . OOOm 0 
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燕按(DSP)鍵，依照下列次序進行屏幕轉換

1/5屏幕 2月屏幕 3/5屏幕 4 /5屏幕 5/5屏幕

按囝(ESC)鍵進行下一點，不必記錄測量結果。

如欲記錄放樣點坐標，
可按 國 (REC)鍵
以顯示目標現在位置的坐標。

再按囝 (REC)鍵以顯示輸入
放樣點號及代碼之屏幕 。
顯示假定之點號，即以前記錄之
點 號加一 ， 代碼亦用假定為 上 次
所用之代碼，輸入新代碼時，

按(FNC Q) (FNC)鍵將輸入模式
改為字母一數 字 。
按囝(即)鍵以記錄放樣點。
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測量坐標

按 國 (XYZ)鍵以顯示
坐標測量屏幕，按 國 (恥的
或 因 (咒的鍵測完後，
即顯示所測之坐標。
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﹒按 國 (珊的鍵後，坐標即顯示至二位小數
﹒初始設定時，坐標軸可以有三種選擇(P62)

※測量坐標應先設置測站 ( 參閱P40 ) 
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記錄瀏量數摟 囡

測量數據的記錄在標準測量模式(顯示"DSP"時) 及坐標測量模
式 (顯示"XYZ"時) 中均可實施。

.在標準詛.0量時記錄

按 區� (REC)鍵以顯示輸入點號、 | R KIOOU F O 視標高及代碼之屏幕。 IC 0 ;且A N H o L E 

輸入代碼，按 囝 (即)鍵
以記錄此數據。

按 囝 (自C)鍵以改變視標高，
將光標移至"HT"值之位置:自
甘" 欄按 囝 (ESC)鍵二次，
以改變點號。

PT : L;:J; iè.辭之路!!Æ/Jol

HT : JJl�事/莓
CD: ic.辭居于2ft結

記錄的數據如下:
點號(代碼)、斜距、水平角、
垂直角、視標高、時間。
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圖在坐標瀏量時記錄

按 囡 (耽)鍵以顯示輸入點號
及代碼之屏幕，輸入後，
按 囝 (即)鍵以記錄此數據o
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PT: J:.:kß.辭2點!IJlfJnl

CD : 是1鐵路2月結
記錄的數據如下:
點號(代碼)、XYZ 坐標、時間

※記錄的點號最多可達9位數字
接記錄的ft鷗最多可達8個文字，包括數目、字母、空格、圓

點及符號
議測量數據如無點號則不能記錄

※鍵入一個代碼時，則以前所用的代碼即顯示為原設置值。

策代碼亦可從上次所用的20個代碼中輸入，這一堆代碼可在編

輯輸入模式中啟動，按(RDM/6)鍵可將這一堆代碼向上移動，

按(R酬/7)提可將其向下移動。

※在粗略數攝測量所記錄之水平角為左旋"HL" ，在攪i量:模式

"DSP"之3/3屏幕中。

如記錄之數據超過可能記錄的數目時，
則顯示如右圖之信息。

D A T A F U L L 
Press an y key 

記錄數據，應將以前所記錄之數據清除，
參閱咀顯示記錄數攘μ(P65)及
m輸出記錄數接" (P69) 
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使用各種功能�
按�(FNC)鍵以顯示FNC菜單
屏幕，按數字鍵選擇所需功能。

1.溫度、氣壓

輸入溫度及氣壓
在肌菜單屏幕中按國(1)鍵
以顯示溫度及氣壓，溫度值及
氣壓值可改變， 用數字鍵輸入新數值，
並按囝(即)鍵回到FNC菜單屏幕。
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Te m p . 1血。c
Press . 1013hPa 

F N C  BAT﹒ 

糊不需故變顯示的數醋，僅按囝(酬蜘可

2.梭鏡

鍵
鍵

幻
字
1J

kr
數
Mo­

F
按
戶L
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O-

fli

 

--
數
按

按
常
後

上
鏡
然

幕
梭

數
屏
的
值

常
單
在
數

鏡
菜
現
此
重

梭
C
示
變
淘

入
R
顯
改
盯

輸
在
以
可

他

P r ; s m C 0 n 5 t a n t 
P .z. m m  

F N C B A T﹒ 

糊不需改變顯示的數髓，僅控囝(師)攤開耳。
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3 . 視棵高

輸入視標高
在內C 菜 單屏幕上按 國 (3 ) 鍵
以顯示現在 的標高 ， 如欲改變則按
數字鍵及(E NT) 鍵 。

H e i 9 h t 0 f T a r 9 e t 

HT: 1 . 3 5 丘 m

F N C BAT. 

糊不需改變顯乖的數髓，僅按囝伽)鍵即可。

4 . Cogo 

鍵A哇HU
鍵
叫一
{
子

同
性

一數按
按上

星
目

幕
荷
項

能
屏
州州
之

功
單
的

需

算
菜
C
所

計
陀
示
擇

用
到
顯
選

使
在
以
以

4-1 fYf-fYf 

由坐標計算角 度及距離
在翩。屏幕上按國(1 ) 鍵
以 顯 示輸入第一點 點號之屏幕 ，
輸入後按 四 個盯) 鍵 。

如該點 已存賞?於儀器之資料庫中 ，
則坐標即顯 示 出 來否則須輸入坐標值 ，
輸入後按囝 (即) 鍵 。
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因輸 入第二點點號並按
(ENT)鍵

P 0 i n t 2 n d 1 n p u t 
P T : 

B A T .  
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F N C 

輸入或僅確認第二點點號
( 如同第一點 ) ， 從第一點至

第 二 點 之 方 位 角 、 水平距離
及 垂 直 距 離 已顯示出 來 ， 此等數據
不能記錄於儀器資料庫中 ，

按任何鍵 以 回 到 計算菜單屏幕中 。

4-2 HA+由

N a m e 

B A T ﹒  

P 0 1 n t 1 n p u t 
P T : 

F N C 

由角 度及距離計算坐標
在 C ∞0 屏幕上按 國 (2) 鍵
以 顯示輸入 基本點之屏幕 ，
輸 入點號 ， 按 囝 (即) 鍵 。
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Z : 

C D : 如該點己存JT於資料庫中 ，
則 顯示其坐標 ， 否則可用 數字鍵輸入 ，
並按 囝 (ENT) 鍵輸入基本點之
方位角 、 水 平距離及垂直距離 ，
然後按 囝 (叩) 鍵 。

B A T ﹒  
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所求點 之坐標即計算並顯示 出 來 m 
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此點不 必記錄 ， 按任何鍵回 到
C OGO 屏幕 ， 由 C OGO 記錄新點 。
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按 囝 (耽 )鍵以顯示輸入點號
及編碼之屏幕 ， 輸入後按

-→ ←-(ENT )鍵以存財其坐標 ，
顯 示 回 到 COGO 屏幕 。

按 囝 ( 四C )鍵 中 止記錄 ，
並 回到 以 前 的屏幕

5 .  Set 

初始設置

在附屏幕上按 國 ( 5 )鍵
以顯示初始設置屏幕 ，
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「r按數字鍵選擇所需之菜單 。

每 一 菜單 之設置項 目
及共狀 況將在下頁之 表 中列 出 。

60 



藥單
1.角度

2.距離

項目 狀說
豎角零方向 1.↑o (天頂方向為 0)

2.今o (水平方向為 0)
3.←→(羅盤角)

角度分辨率 1.品(5")
2.低0 0") 

豎軸自動補償 1.閱(單軸)
2.關

、超出自動補償範圓"警報器
當初始設置時自動補償定為啊。 如果豎軸傾斜超出補償範
圍(:l:: 3 I ) ，顯示信息、-AVI TILT-"和受其影響的數據
(VA，VD，凹，物，x.Y.Z)一同顯示在屏幕上。

當豎軸傾斜回到補償範圍內(:l:: 3) ，顯示信息即消失。

如初始設置時自動補憤器指定為"OFF" ，則補償數據後面的
"號被"#"號代替o

距離測量次數 從 0到的
設置。使能連續測量

溫度及氣壓改正 1.開
2.關

地球曲率誤差和大氣折光誤差 1.開
2.關

由於地球表面為曲面，而做為測量的參考面為水平面，這樣
測量點的豎直方向就不可避免地存有偏差，這樣產生的誤差
叫做地球曲率誤差。
同樣，地球表面的大氣密度隨著海拔的增加而減少，光線經
過大氣時要被折射，由於光線被折射而引起的誤差叫做大氣
折光誤差。

地球曲率誤差(AA')

6 1  

折光誤差(AIAI')

正三3:p <<" A﹒ 



菜單 頭目 狀說
3.坐標 坐標軸 1. XYZI翻量(測量坐標系

統用XYZ)
2. XYZI數學(數學坐標系

統用XYZ)
3. NEZI (測量坐標系統用

NEZ) 

坐標顯示順序 1.XYZ/NEZ 
2. XYZlENZ 

方位角零方向 1.北方
2.南方

4.電源 主機電源自動斷開時間 1.關 (不斷開)
2.5' (5分鐘以後斷開)
3.10'(10分鐘以後斷開)
4.30' (30分鐘以後斷開)

電子棚距儀自動斷開時間 1.閱(不斷開)
2. -1 (測量後立即斷開)
3.0.1' (0.1分鐘後斷開)
4.0.5'(0.5分鐘後斷開)
5.3' (3分鐘後斷開)
6.10'(10分鐘後斷開)

5.單位 角度單位 1. DEG (度)
2. GON (哥恩)
3. MIL (密位6400) 

距離單位 1. m (米、公尺)
2. f t -US (英尺一美國)
3. f t寸nt (英尺一國際)

溫度單位 1.'C(攝氏度)
2.0F (華氏度)

氣壓單位 1. hPa (這巴)
2. mmHg (毫米高水銀柱)

一一 3. in Hg (英寸高水銀牲)
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菜單 項目 狀說
6 . 其他 恢復功能 1 . 閒

2 .關
電源打開水平角 即起動 1 . 閒

2 .關
*如設置為風聞h則在下次打開電源時 ， 水平角在電

源 關 閉前之狀況即可恢復 。
波特率通訊速度 1 . 1200 bps 

2 . 2400 bps 
3. 4 800 bps 
4 . 9600 bps 

數據記錄器 1 .  Nikon 
2 . SET 
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6 .數 摟

數據的輸入，顯示及清除
在剛C菜單屏幕上按國(6)鍵
以顯示數據屏幕，
按數字鍵選擇所需之菜單。
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輸入坐標數據
在數據屏幕上按國(1)鍵
以顯示可記錄的點數，按
(ESC)鍵以中止坐標數據的輸入，
按囝(即)鍵以顯示
輸入點號及編碼的屏幕。

6.1輸入

--� 

PT:上次記錄的點號加1
囝(即)鍵至下一屏幕。

※點號最多可用9位數字
※記鋒的代碼最多可連8個文字，包括數目、字母、空格、圖

點及符號

※鍵入一個代碼時，則以前所用的代碼即顯示為原設置值。

※代聽亦可能上次所用的20個代屬中輸入，這一堆代碼可在編

輯輸入模式中啟動，按(RH韌的聽可將這一堆代鴉向上移動，
按 國 (REMI7)鍵可將其向下移動。

按
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3 6 5 . 135 

P T : 1 1 

X : 
y 
Z : 

照屏幕指示輸入X.Y.Z坐標後，
按囝(即)鍵進行下一項，
按囝(ESC)鍵回到上一項。

在Z坐標輸入後，按囝
完成數摟記錄，等待輸入下一點。
在輸入點名的屏幕上按囝
(ESC)鍵兩次，以終止坐標數據的輸入o

(ENT)鍵

6 . 2 顯示
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記錄數據的顯示
在數據菜單屏幕上按 國 (2)鍵
以叫出顯示菜單，按數字鍵以選擇菜單
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1 :Station 
按國(1)鍵以顯示上次
所記錄之測站點數據 m 

ST : iJ暫且f點M!IJt
HI : 是掌聲/莓
BS:鑽屁幫J諧，點!IJt
AZ :鑽屁幫'M.才位身

國(叫)鍵以顯示以前的測站點數據。
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弓J
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nuJ

 

《U
nHV
F。
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﹒
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弓，ι
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nU
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《HU
《MJ
《HV
T4

nυ

可A

唔，4....
....

 

γ'

AMH

Aan

nυ
 

nV
Hn
uv
qu
 

鍵
單
的

菜
肥

顯

鳴叫}
據

到-mo一
數

回

fL
之

鍵
或
點

甘心

盯

嗨

TU

PMU
Z4口

囝

回
扣

按
按
以

按 國 (間的鍵以顯示
以前的記錄點數據 。

6 . 2 . 2 坐標

N a m e 

在顯示菜單屏幕上按 國 (2) 鍵
以顯示輸入點號的屏幕 ， 按囝
(E NT) 鍵不要輸入點號以顯示
第一點坐標 。 輸入 點的坐標已顯示出'IPT:I003
按 囝 (ESC )鍵回到顯示菜單 。 |C E1:句:;三

B A T • 

P 0 i n t I n p u t P T : 
F N C 

m 

m 

m 

弓J

un

­

Au

ra

­

AU

NU

­

-4

no

­J

 

γt

nυ

­

p

c

-

按(DSP) 鍵以觀察當前點之代碼
及 HT 數 據 ， 再按 國 ωSP) 鍵
回 到 坐標數據屏幕 。

按 國 (訂Z) 鍵以顯示
同一點號之下一項 目
按 囝 (晰) 鍵或 因 (REM) 鍵
以顯示下一記錄點之坐標 。
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按 國 (間的鍵以顯示
以前記錄點之坐標 。



Fhd
FD
司J

qd
呵，』
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aaT
hy
 

rO
Ed
 

司3
月t

A哼

，4

nu

-

nu
 
嚕，4........

 

TF

Yn

uy

TL
 

nr
 

國 ( 3) 鍵

6 . 2.3上次

3:Last 
在顯示菜單屏幕上按
以顯示上次記錄數據 m

m
m
 

PT:I004 
C 0 : F E N C E - 2 5 

每次按 囝 ( 即T)鍵或 因
( REM) 鍵即顯示出現在顯示資料的
以前數據 ， 按 !2Dn| (DS P) 鍵以顯示
現在點 的代碼 ， 再按 EE (DS P) 鍵
回到坐標屏幕 ， 按 國 ( RDM) 鍵
用男一種方法移動數據 ， 按囝
( ESC) 鍵 回到顯示菜單屏幕 。

6 . 3 清除

記錄數據的清除 ， 

在 數據菜單屏幕上按 區}) ( 3) 鍵 |仁:ile ::t ie c o rd 

以顯示清除菜單 ， 按數字鍵以選擇菜單 。|F N C B A T﹒ 

a

T
 

-L
qI
Mm

 

a
e
E
­

d
r
→
T
 

U
S

A
 

旬，-
ca
nc
n且

可l

vz

au
HM
 

O
PEW

 

FE
VJ
RU

 

呵。

E』

e
e→

 

-t
PE
nv
FEM
 

F-M
A“n
MN
MN
 

F恥，

�\ 
f1:AII 

在清除菜單屏幕上按 國( 1 ) 鍵
以 顯示確認信息 ， 按 囝 ( 即) 鍵
清除所有數據 ， 按 囝 ( 自C)鍵
以 停止 清 除作 業 ， 並 回 到 清 除菜單屏幕 。
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翩翩例
*在本菜單中女權最早的記魏可tJ.議請時，除此λ扶持，下一起

線開j來顯示出清除。

nu
 

nuv
 

-
nU
 

AHV
 

nu

。

弓，
rhd
no
nu

nU
可i
nu
n­

nu
-
mU
 

nu

可4
nu

、..•
 

，EE益

..
..
..
..

 

Tt
TI
P-
可L

fa
un
nD
Aun
 

國 ( 2 ) 鍵顯示最早的記錄按
m 

AU

Tt

 

+lu
?-
M閃

a

e
E
 

D「→HU

pa
 

nuF
PS

nc
 

ea

MV'

 

?F

司，

HU
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nυ
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FU
 

nU

UJ
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nu
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「E

l
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e
→
 

••

 

的亡
"，
nυ

T
l

A
N

 

S
C

 

按 囝 ( 即) 鍵 ，
清 除所顯示 的記錄 。

如不需清除所顯示的記錄 ，
則 按 囝 ( 四C )鍵 。

m
m
m

 

nU
A“Y
AUT
 

nuv
nJι
rhd
 

nHv
rhiv
phυ
 

nυ
可J
7，

.

.

.

 

nU
EJ
no
 

勻，
nu
qJ
­

nuu
可EE-
tE••

 

nHU

F

 

nu
 

l
 

--Tt
 ••••••

 

PJ
VA
V-
可L

(E NT) 鍵 ，在確認屏幕上按 囝
則 顯 示 的記錄即可以清除 ，
結果顯示下一記錄o

※在確認辟幕上只要按下(00)鍵，清除數摟作業部不能取消。

按 囝 (ESC )鍵消除以 前
各 步驟所 定的數據

o a t a --Clear 
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HU
P-u

 

nu
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MN
 

PU
可i
句ζ
rr

7 .通訊

記錄數據的發送與接收
在 F 叫單屏幕上按 國 ( 7 )鍵
以 顯示通訊屏幕，按數字鍵 B A T﹒ 

以 選擇所需之菜單 。

7.1發送

巨至古巴

aL司

勻、u

+'"
可，

呵，』

FL
』HM

內/』

e
AU
T-
-­

nH
FIU
UN
砂L

nH

「F』
nH

O
PU
-­

FL
nJι
pb
《U

句。
s
pa

e
qζ
OG

 

ea
p、JV
F-
Anu

au
nun
nr
nH

 

Q」

OL

可t

qd

nr
 

在 通訊菜單屏幕上按 國 ( 1 ) 鍵
以顯示右圖之信息，用 RS 232C 電纜
將儀器與電腦連接 。 按 囝 ( 即) 鍵
用通訊軟體 開 始發送 。

接選出;學的總點數可顧這支出講話

..

 

-
nU
TS
 

GM
可i
aA

MN
nuv
nD
 

I
-­

nυ
ban
 

MN
C
 

「E
nu

p-
-E

 

-
RU
 PU

 
MN
 

「r

屏 幕上顯示 " SENDING" (發送 ) 信息
及已傳送的組數傅送完畢後，
屏 幕顯示右圓的信息

Ti

尸hM

M川

戶、u

E

Ft

-

E
→
→
T
 

φL
PE

An
 

戶、
『d
p'
nn

-
e
a

 

nur
、自'
。c

m
pu
-­

nu

nELU

 

Fu
a

 
+』悔
?』'
‘d
nu
pu

 

nU
UN
UN

 

F←'

 

(E NT) 鍵顯示確認信息後，按 囝
清除儀器中 所記錄的數據 。

RU

T-

&EU
啊，-
MNn

a
e
E
­

d
r

→
T
 

HU
CG
Aan

 

-s
pa
e
nD
 

1l

v.­

-O
Hu
 

o
nL

 

r
uJ
qu

 

a

「E

e
e
→
 

1
r
o
pu
 

riu
AMH
M刊
M間「r

按 囝 (ESC) 鍵回到附C 菜單，
儀 器中存骨的數據不必清 除 。
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7.2接收

OL

qJι

 

+L
可l
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nL
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nvh
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F←』
Fh

nu
p4LV
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paM
內/』
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nv
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E-­

e
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E
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戶KJ
PE
《c

sa
nu川
nμe
nc

e

r

 

--

「r

nv
 

在通訊菜單屏幕上按 國 ( 2 )鍵 ，
以顯示右圖之信息 ， 可以接收的
總點數在屏幕上 "F ree S pace" 
的欄中顯示出 ， 用 RS232C 電纜
將儀器與電腦連接 ， 在電腦上起動
坐標傳送程序 ， 按囝( 閻明
開始接收 。

pu
nu
-­

M內
可4-
Tt

Ti
nu
AMH

 

UM-
--
nD

 

Ti
LK

 

「E
pu

ntu
nu

 

「巳
可l

nk
nD

 

屏幕上顯示可EC EIVING" 信息
及已接收的組數 ， 接收完畢 ，
屏幕再顯示(FNC Q) FNC 菜單 F N C 

D A T A F U L L 
P r e 5 5 a n y k e y 

如數據容量已滿 ， 則 自 動停止接收 ，
屏幕顯示如右圖 ， 按任何鍵回 到
FNC 菜 單 。

難關於通訊的詳情，參揖P.8是
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4 . 檢查與校正
4.1 管水準器

(使水準器的軸線與儀器的 垂 直 軸相垂 直 )

1) 檢查

( 1 )將儀器安置在三腳架上 ， 按第 2司 5 " 整平 " (P. 18 )所述的方法
整 平儀器 。

( 2 ) 將照準部旋轉 180 ' 檢查看氣泡是否仍居中 。
( 3 ) 如果 氣泡有偏離則需校正 ， 可按下述方法進行校正 。

2 )校 正

( 1 ) 使用儀器配備的校正針 ，
旋轉管水準器的校正螺旋 ，
使 氣泡 向 中 間移動偏 離
位置的一半 。

( 2 ) 用 腳螺旋 A 調整其剩餘的偏離 ，
使 氣泡居中 ( 圖 P . 18 ) 。

( 3 ) 重 新檢查 ， 如有必要則需反複進行 。

4 . 2 圓水準器

管水準器校正完成後 ， 檢查
圓水準器的 氣泡是否居中 ，
如 果有偏離需要校正 ， 用 校正針
轉 動 其三個校正螺釘使氣泡居中 。
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4 . 3 光學對點器

( 使光學對點器的光軸與儀器的豎軸重合 ) 。

1 )檢查

( 1 ) 將儀器安置在三腳架上
( 無需整平 ) 。

( 2 ) 在儀器的正下方置一標有
"X " 標誌 的厚紙板 。

( 3) 通過光學對點器觀察 ，
調整腳螺旋使"X" 的成像
與十字絲標誌中心重合 。

( 4 ) 旋轉照準部大約 180 。
( 5 ) 如果標誌成像的 中心與

十字絲的標誌中心重合 ，
則不需校正 ， 如果有偏 離 ，
如圖所示 ， 按下述方法進行校正 。

2 ) 校正

( 1 )使用儀器所配帶的校正針 ，
轉動校正螺旋使 "X"標誌中心
與 P點重合 ， 闡 ( 5 ) 所示 P點為
"X" 標誌 中心與十字絲標誌 中心
連線的 中 點 。

( 2 )按(3) 到 ( 5 ) 步驟重新檢查 o
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4 . 4 豎盤指標差

1) 檢 查

( 1 )將儀器安置於三腳架上並按" 2-5 整平 N ( P. 18 ) 所述整平儀器 。
( 2) 將望遠鏡置於盤左位置 ， 照準 一與水平面成 士 10。 的任意點

P ， 讀取豎 直 角 ( r) 。
( 3) 縱 轉望遠鏡至盤右位置 ， 照準 P點 ， 讀取 P點 的堅直角 ( i ) 。
( 4 ) 不管在初始設定時垂 直方 向如何設定 ， 垂直角均顯示為

"hor i zonta l 0 。 " (水平 00 ) ， 如 叮+i =180。 或 5400 N 則
不 需校正 。

說話相應於上述角度 1800 或 5的。 的誤差{民 e)被稱為豎麓指標
差 。 可按照下述方法將指標差 (c ) 三倍挽:試補鑽 α

5 S e t 

6 0 a t a 

7 C o m m . 
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﹒
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2 ) 校正

( 1 ) 按 (FNC Q) (FNC) 鍵屏幕上顯示
肌 體 ， 並按 國 (耽) 鍵 。
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V1 : 星空左j5jjif!ff Jl，丘吉舟 f正處于鮮血rJ
T1 : 星空一所輝館辦准1 ( Y 離j
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( 3) 置 望遠鏡盤右位置進行觀測 ，
按 囝 (ENT )鍵 。

V2 : 盤在所撤軍丘吉舟 o

T2 : 盤看;所撤離fl1M ( Y 離 ) 0
'
，
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nu
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( 4)屏幕顯示如右圖

ACV : Vl+V2-180 o 

ACT : T1+T2 

按 囝 (即T)鍵以存財
豎盤指標差 ， 再回 到 FNC 屏幕 。

(ESC)鍵以 回 到按 囝
盤右測量屏幕 。

V A d j . 
A C V 0 V E R 
A C T 1 1 6  
P r e s s  a n y k e y  

黨當 ACV 及乳白 在 rl:: 6 ' 的範圈內時 ， 才被顯示 。

※當 ACV 或者 ACT 其中之一大於

主 6 ' 時 ， 屏暮巔示出 "OVER" 。

按按任意鍵扭頭i盤在測聾屏幕 ，

此時豎直角和噸耕角都未設置 。

※當 ACV 大於 1鉤。 時 ， 則 由 Vl+V2-5400 計算出 之 ACV 將被顯
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4 . 5 儀器常數

儀器常數是在測距過程 中 ， 儀器的反射中心 ， 接收中心與儀器中
心不重合而產生的偏 差 ， 通常已將儀器常數置於儀器中能對偏 差
進 行 自 動改正 ， 雖然儀器常數已在儀器出產前已 作處理 ， 但是 為
保證測量的高精度 ， 建議每年仍需對儀器常數進行檢查幾次 ， 檢
查 可 用 本儀 器在一段已正確量測的基線上測量其距離加以比較而
得 ， 也 可按下述方法進行 。

P 

← 

P 

約 100 米

R 

Q 

刊

Q 

( 1 ) 進行儀器常數檢查應儘可能在一平坦不變 的地面上進行 ， 在 P
點 安置儀器 ， 在約 100m 遠處的 Q 點設置梭鏡 (同時顧及到梭
鏡 常 數 )

( 2 ) 測 定 P與 Q 點間的距離 ， 記錄下來以作參考 。

( 3) 在 這兩點 間 的 R 點 上 另設 一 三腳架 ， 將儀器安置在上面 ， 同
時在 P點的 三角 架 上再安置一個反射梭 鏡 。
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( 4 ) 測量測站點 R 至 P點和 Q 點的距離 ， 計算出 兩段距離的和 ，
看 其與第 ( 2 ) 步所測距離的差值是否在限差 內 { (PR+QR )= PQ} 。

( 5 ) 將儀器安置在 P. Q 連線上 的 另 一 點 ， 按第 (4 )步重復測量幾次
計算出 PQ 距離的平均值 。

( 6 ) 如 PR+QR 之值與 PQ 之值等於或大於 3mm ' 請與就近的 NIKON
經銷商聯系 。
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5 . 技術說明
5 . 1 主機
成像 :
放大率 :
物鏡有效孔徑 :
視場角 :
最短視距 :
分辨率 :

﹒ 距離測量
測程 :

用 微型梭鏡 :
單梭鏡 :
三 梭 鏡 :

正像
26x 
36mm 
1 0 30 ' 
1 . 0m 
3 . 5 " 

450m 
1000m 
1200m 或更長

※ 能見度 的km(25mi les)

精 度 ::l:: ( 5mm+3 p pm X D)mm 
在- 1 0'C，，-，+40'C /+ 14  oF "-' 104'F 的溫度下

法D(m)為所測距離
※ ::l:: ( 5mm+5ppmXD)在-20 .C 主 t 三三 - 10.Ch40F 三 t 三+140F及

+40.C < t 歪 50'C/+140"F < t �三+122于溫度下

測距時間 :

最小讀數 :
顯示 :
顯示單位 :

(M8R J模式 : 大約 4 秒
(初始時間 : 大約 5 秒 )

(TRKJ模式 : 大約 1 -2 秒
(初始時問 : 大約 2 . 2 秒 )

1mm 
達到 1230m
m/ f t  -U8/ f t -國際
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﹒ 角度測量

精度 : 5" (根據 DIN1 8723之標準偏差 )

※ 根據 18723 之標準備差

最 小讀數 :
顯 示單位 :

5 " / 0 . 5mG/0 . 02MIL 或 10 " l 1mG/0 . 05MIL
度/ 哥恩/ 密位

來 光電導向單面讀數:

﹒ 自 動豎 軸補償器
系 統 : 液電探測
作用範圖 : 土 3'

﹒ 光學對點器
成像 : 正像
放大率 : 3x 
視場 : 5。
調焦範園 : O . 5m"-'∞ 

﹒ 制動/微動螺旋
同 軸雙連

﹒水準器靈敏度
管水准器 : 30 " l2mm 
圓水準器 : 10'/2mm 

﹒二角基座
可拆卸
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﹒ 重量
機身 :
儀器箱 :

﹒ 工作溫度範圍

5 . 5kg021bs ) 包括 BC-60 電池
大 約 3 . 5kg( 7 . 61bs )

-20.C ""'+50 .C / 可4oF ""'+ 122 oF 
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5 . 2  BC-60 電池
輸配電壓 :
容量 :
重量 :

7 . 2V 
2 . 5Ah 
大約 O . 4KG

連續使用時間 : 充足電後大約 7 . 3 小時 ( 在 20.C 時 )

5 . 3 快速充電器 Q-70U/E

電源電壓 Q-70U : 1 1 5V . Q-70E : 220/240V
頻率 50/60HZ
充電溫度範圓 : 在 20.C溫度下充足電大約 2 小 時
工作溫度範圖 -O.C .........+40.C /+32.F .........+ 104 oF 
暴充保護電流 : 內部設置

5 . 4 標準配置

儀 器 主機 1 
塑膠套 1 
BC-60 電池 1 
垂球 1 
快速充電器 Q-70U 或 Q-70E 1 
儀器操作指南 1 
工具箱 1 
儀器箱 1 
物鏡鏡頭蓋
背帶
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6 . 系統配置圖解
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反射梭鏡部份
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7 . 通訊
7. 1 傳送數摟

1 ) 電的特性

傳送速度 : 在初始設置時安置數值
傳送系統 1 開始位元

2) 通訊系統

1 停止位元
每字 8 個位元
無 同位檢查

﹒ 傳送一個數據記錄作為一組
. 用 ASCI I 代碼
﹒ 數據傳送結束時發 送 " lAH N 

﹒版本控制記錄 : 輸 出 版本資料在第一項記錄中

| Et | . 1 :: 1 . 1 備用 1 · 1 版 本 1 . 1 
記錄狀況 ( 1 位元 ) : 說 明 數據的記錄狀況

2 : 無記錄數據
數據型式 : 寫 下 的數據種類
版本控制記錄 9 : 固 定
備用 ( 2 位 元 ) : 空 白
版本 ( 5 位 元 ) : 此格式 中插入 " NS001 N 
註解 ( 最多 16 位元 ): 空 白
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測站點及後視點記錄

記錄狀況 ( 1 位元 ) : 

數 據 型式 ( 1 位元 ) : 

記 錄單位 ( 2 位元 ) : 

第 二位元 :

測 站點編號 ( 最多 9 位數 ) : 
代 碼 ( 最多 8 個字 ) : 

儀 器高 ( 最多 7 位元 ) : 

後 兩見點編號 ( 最多 9 位數 ) : 
後 視點方位角 ( 最多 10 位元 ) : 

時 間 ( 19 位元 ) : 
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數據記錄狀態
。 : 除去
1 : 不 除去
數據型式
0 : 測站點數據
第一位元 : 距離單位

M=米 ， F=美制 英 尺
N= 國 際英尺

角度單位
D=度 ， G=哥恩 ， M=密位 (6400)

測站點點號
測站點代碼
( 字母 、 數字 、 符號 、 空格及圓點 )
根據小數點位置判 斷
m : X X . X X X X  
f t : X X . X X X X  

後視點點號
DEG : 123 0 53 ' 20 " = 1 23 . 5320 
GON : 200 . 456G=200 . 456 
MIL : 1564 . 24M=1564 . 24 
0000-00-00 00 : 00 : 00 



測站點坐標 (XYZ) 記錄

記錄狀況 ( 1 位元 ) : 

數據型式 ( 1 位元 ) : 

記錄單位 ( 2 位元 ) : 

第 二位元 :

測 站 點 編號 ( 最多 9 位數 ) : 
代晦 ( 最多 8 個字 ) : 

數據記錄狀態
。 : 除去
1 : 不 除去
數據型式
1 : 測站點坐標(XYZ)
第一位元 : 距離單位
M=米 ， F=美制英 尺
N=國 際英 尺
角 度單位
D=度 ， G=哥恩 ， M=密位 (6的0)
測站點點號
測 站點代碼
( 字母 、 數字 、 符號 、 空格及圓點 )

X . Y 及 Z 坐標 ( 最多 12 位元 ) : 僅用 測量坐標 ( 如用 數學坐標

時間 ( 19 位元 ) : 
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則 X 及 Y 坐標記錄成相反的 次
序 )
M X X X X X X X . X X X  
f t : X X X X X X X . X X X  
0000 -00-00 00 : 00 : 00 



測 量點位記錄 ( 角 度及距離 )

記錄狀況 ( 1 位元 ) : 

數據型式 ( 1 位元 ) : 

記 錄 單位 ( 2 位元 ) : 

第 二位元 :

測 量點編號 ( 最多 9 位數 ) : 
代碼 ( 最多 8 個字 ) : 

斜距 ( 最多 10 位元 ) : 

水 平 角 ( 最多 10 位元) : 

豎直角 ( 最多 10 位元 ) : 
視標高 ( 最多 7 位元 ) : 

時間 ( 19 位元 ) : 
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數據記錄狀態
。 : 除去
1 : 不 除去
數據型式
2 : 測量點數據 ( 角 度 及距離 )
第一位元 : 距離單位
M=米 ， F=美制 英 尺
N三國際英尺
角 度單位
D=度 · G=哥恩 ， M=密位 ( 6400 )
測量點點號
測 量點代碼
( 字母 、 數字 、 符號 、 空格及圓點 )
m X X X X X . X X X X  
f t :  X X X X X . X X X X  
DEG : 1 23 0 53 ' 20 " = 1 2 3 . 5320 
GON : 200 . 456G=200 . 456  
MIL : 1564 . 24M=1564 . 24 
與水平角 同

m X X . X X X X  
f t :  X X . X X X X  
0000-00 00 : 00 : 00 



測量點坐標(訂z) 記錄

記錄狀況 ( 1 位元 ) : 

數據型式 ( 1 位元 ) : 

記錄單位 ( 2 位元 ) : 

第二位元 :

測量點編號 ( 最多 9 位數 ) : 
代碼 ( 最多 8 個字 ) : 

數撮記錄狀態
。 : 除去
1 : 不除去

數據型式
3 : 測量點坐標(XYZ)

第一位元 : 距離單位
M=米 ， F=美制英尺
N=國際英尺

角 度單位
D=度 ， G=哥恩 ， M=密位 (6400 )

測量點點號
測量點代碼
( 字母 、 數字 、 符號 、 空格及圖點 )

X . Y 及 Z 坐 標 ( 最多 12 位元 ) : 僅使用測量坐標 ( 如用 數學 坐

時 間 ( 19 位元 ) : 
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標 ， 則 X 及 Y 坐標記錄成相反
的次序 )

M X X X X X X X . X X X  
f t :  X X X X X X X . X X X  

0000-00-00 00 : 00 : 00 



接收坐標 (XYZ) 記錄

記錄狀況 ( 1 位元 ) : 

數據型式 ( 1 位元 ) : 

記錄單位 ( 2 位元 ) : 

第 二位元 :

點 號 ( 最多 9 位數 ) : 
代 碼 ( 最多 8 個字 ) : 

數 據記錄狀態
。 : 除去
1 : 不除去

數據型式
4 : 接收坐標 (XYZ)

第一位元 : 距離單位
M=米 ， F=美制英尺
N=國 際英尺

角 度單 位
D=度 ， G=哥恩 ， M=密位 (6400 )

點 號
代碼
( 字母 、 數字 、 符號 、 空格及圓點 )

X . Y 及 Z 坐標 ( 最多 12 位元 ) : 僅 用 測 量坐標( 如 用 數學坐標 ，

時 間 ( 19 位元 ) : 
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則 X 及 Y 坐標記錄成相反的次
序 )

M X X X X X X X . X X X  
f t :  X X X X X X X . X X X  

0000- 00 -00 00 : 00 : 00 



7 . 2 接收坐標數蟑

將外部儀器 之 坐標數撮記錄於內部的記憶體中

1) 電的特性

傳送速度 : 在初始設置時安置數值
傳送系統 1 開始位元

2) 通訊格式

﹒ 開始格式

2 停止位元
每字 8 個位元
無 同位檢查

l A 1 ，  I 輸出版本編號 I ' I檢查總數 I ，r CR/LF I 
輸 出版 本編號=01

﹒ 結束 格 式
| Z  | ， | 檢查總數 r� CR/LF 

• ACK/NAK *各式
I ACK 1 ，  I 檢查總數 I ' I CR/LF 

數據 1

數據組識別碼 : B-Y 
數據 1 - 數 據 n 長度可變
檢 查 總 數 之前 可插 入 一些 數據
數據格 式 之最大長度為 128 位元 ， 不包含 CR/LF
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3 ) 檢查總數

目 前使用之公式如下 ， 從下 式 中 ， 檢查總數 由 20h 到 5 fh (SPC to- ) 
字符來說明 。

S=檢查總數前字符代碼 (ASCI I ) 的總數
檢查總數=(S mod 40h)+20h mod 為餘數

計算舉例
E ，O . 檢查總數 ， CR/凹
45h + 2Ch + 30h + 2Ch = OCDh/ 40h . . . . . . . . ODh + 20h = 2Dh 

4 ) 通訊規定

〈 電路 〉 〈 全站儀 〉

開始格式 .. 

.. ACK 

數據格式 .. 

• ACK 

結束格式 .. 

司靨 ACK 
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5 ) 其他規則

﹒ 最大的再試驗數為 60 次 ， 每輸出一數據的等待時間為 1 秒。
. 返回的代碼應為 ACK/NAK ， 全站儀將忽略其他代碼。
﹒ 控制線的控制沒有規則
. x-開/闕 ， 沒有說明

6 ) 接收數摟及次序的內容

沒有用字母說明的格式長度是可改變。
識別碼 : G
lG I ， 1點號 I ' IX 

揖標點編號 : 最多 9 位數
X 坐標 : 實數
Y 坐標 : 實數
Z坐標 : 實數

曰Y 日z

﹒ 小數點在米 ( 或英尺 ) 的單位上 ， 長度可變
視標代碼 : 最多 8 個字母

7 ) 數接舉例

A ， 0 1 . Cks ， CR/LF 

日代碼

G ， 10 1 ， - 1 0 1665 . 666 ， 46261 . 723 ， 391 . 334 ， 樹木 ， Cks ， CR/LF
G ， 1 02 ， - 10 1640 . 725 ， 46255 . 627 ， 388 . 420 ， 圍牆 ，Cks ， CR/LF 
G ， 1 03 ， - 1 01 635 . 165 ， 46208 . 2221 ， 383 . 849 ， 水 ， Cks ， CR/LF 
G ， 1 04 ， - 1 0 1653 . 673 ， 46223 . 173 ， 384 . 139 " Cks ， CR/LF 
Z， Cks ， CR/LF 
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8 . 輸入點 名 及坐標

本章說明當設置測站 、 放樣或 自 標準測量屏幕上記錄一點 時 ， 輸
入 點 號 、 代碼及坐標之一般方法

8 . 1 輸入點號

當 輸入點號時各鍵之功能如下 :

國 ( 1 ) 白 白 ( 0 ) : 
因 < . ) : 
囝 (ESC) : 

I E� I (即) : 

�(即C) : 

鍵入數字 1 -0
鍵入符號 \
清 除所輸入的資料 ， 光標 回到起
始點
決定輸入資料 ， 到 下一屏幕顯示
坐標
除去最後輸入的數字

當 屏幕顯示輸入點號時 ， 即輸入
該 點 號 ， 並按 囝 (即) 鍵
以 顯示相應之坐標

S t a t 0 n P 0 ; n t 
P T : 

S T N  BA T ﹒  

光 標 在 點 號欄 中 出 現點號
只 能輸入數字 ( 最多 9 個 ) ， 
字 母 、 空格及符號不能輸入
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按囝 (即)鍵而不輸入點號，
則顯示最後記錄之點 ( 點號及代碼 )， 
在本屏幕上，各鍵之功能如下 :

P T : 2 3 1  
C D : S T N - l  

• • 
1 n p ↓  

-
T 

國 (DSP) : " 1NP )Þ 顯示輸入
坐標之屏幕

圍 巾的 : " � N 顯示在記錄中
現在點號以後之點號

國 (削G) : " t )) 顯示在記錄中
現在點號以前之點號

囝 (ENT) : 顯示屏幕上所顯示
之點之坐標

8 . 2 輸入代碼

當輸入代碼時各鍵之功能如下 :

國(1) - 因 (0) : 

由 卜 ， 弋 = ) ， 因 (* ， ( . ) ) : 

Vg(�l ( . )  : 
囝1(ESC) : 

因(即) : 
( FNC  Q)i( FNC ) : 
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在數字輸入模式(123) 中鍵入
數字 1-0
在字母一數字輪入模式(組Cl )
中鍵入字母或數字
在字母一數字輸入模式中，鍵
入符號 叫 "- " 可
"( fI • 1' ) " 

鍵入一圓點
清除輸入之資料，光標回到起
始點
決定輸入之資料，到下一屏幕
將屏幕換到輸入、 編輯→(ABCl )
→(123 ) 



m 。

→

nU

EL
 

6
L

←
 

nu

-

mU
 

nu
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I
D
B
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Hn

nL
 

當記錄一點 時 ， 代碼及點號均可存財
按 國 (即M/6 ) 鍵 ， 以起動代碼群
上 一 次 記錄的代碼將被顯示
按 國 (酬/7 ) 鍵 ， 可看到
下 一次記錄數據的代碼

策代鶴群只有在編輯輸入模式時才可用
※ 在所記錄的點中最後的 20 個代碼存買了於代碼群中

※ 當編輯輸入模式的屏幕顯示時 ， 各鍵的功能如下 :

1國 (岫11) : "BS"除去現在光標位置以前的一個文字

IbÍl�nl (DSP/2) : " DEL" 除去現在光釀位置的一個文字

國 (那13) � " � " 將先標向左移動
國 (蜘14) : "��� 將光標向右移動

m nu
 

nu
 

phu
 

nu
﹒

 

nu

--&

rL-

nU

「t

、'，

nu

nk

可4

14

Tt

pau
 

--••
••

 

nE
 

TI
TA
nU
A川

S
H
C
〈

輸 入 一新代碼時 ， 按 住歹
( FNC) 鍵 ， 以改變輸入模式
代碼包括字母 、 數字 、 圓點 、
空格及符號 ( 最多為 8 個文字 )

來< ABCl }在屏幕的左下角顯示以輸入字母及數字 按 國 怖的

鍵一次輸入 A . 按兩次輸入 B . 按三次輸入 c . 按四次輸入 1 ' 

再按一次又回到 A 。

※ (123) 在屏幕的左下角顯示以輸入數字 ， 第一 次輸入時按(FNC)

鍵 ， 即輸入 吼 一 ( 誠 Y 號 ， 否異性將成為 BS ( 後退 〉 鍵 。
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8 . 3 輸入坐標

輸 入 坐標時各鍵之功能如下 :

國 ( 1 ) - 因 ( 0 ) : 
因( . ) : 

( FNC Q)( - ) : 

囝(ESC): 

直J(E盯 ) : 

鍵入數字 1 - 0
鍵入小數點
鏈入減號( - )  ( 在數字開始時按 ) ， 如在
數字 中 問 按 ， 則 除去一數字 。
當在輸入 到 的第一個字時按 ， 則 回到以
前 的屏幕 。
當在輸入 到 的第二個字及以後的 字時
按 ， 則等待輸入第一個字 。
當在輸入 Yi 的第一個字時按 ， 則等符輸
入 X i 的第一個字母 。
當在輸入 Y i 的第二及以後的字時按 ， 則
等待輸 入第一個字 。
當在輸入 Zi 的第一個字時按 ， 則等待輸
入 Yi 的第一個字母 。
當在輸入 Zi 的第二及以後的字時按 ， 則
等待輸入第一個字 。
決定輸入數值 ， 如按 囝 (即)鍵時
未輸入任何數值 ， 則假定為 0 . 000 。

圖
入
主

右
輸
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如
序
盯

示
次
他

嘲
吋
囝

枷

扎扎

按

標
Y
再

座
)
，

入
X
標

輸
照
座

••••
•

 

UM川
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1
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m
m
m
.
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一

••

 

3

.
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AU『
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KJ
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9 . 屏幕信息與操作

﹒ 設置測站時的屏幕信息顯示

-
UJ

 

AU
ρiw

 

"I
LK

 

nv

 

nu
uJ

 

FEU-
nH

 

2u

 

-gO
Fa

 

HU
pa

 

nw
al.
 

FF』
FE
M悶悶

!
P
T
 

ra
 

意 義 : 當設置一已知點時 ， 輸入的後
視點 的坐標正好為測站點 的 坐
標 。
當設置任意點時 ， 輸入的第二點
的坐標正好為第一點 的坐標 。

操作 : 按任意鍵 ， 屏幕返 回 輸入點名
提示下 ， 從輸入點名開始 ， 再
次進行測量過程 。

圖 記錄數據時的屏幕信息顯示
| 意 義 : 如果 由 於接收坐標記錄的空間

p j U A  a : ; L t e y  | 沒有釋放 ， 則坐標接收 中 斷 ，
屏幕上顯示該信息 。

操作 : 按任意鍵 ， 屏 幕顯示 FNC 菜單 ，
若要記錄所有的點 ， 就將現有
數據消除 ， 然後重新記錄坐標
數據 。

! 0 V E R S P E E D 

圖 代碼 速度過快時的屏幕信息顯示

P r e s s a n y k e y 
T h e n P 0 W E R 0 F F 

意義 : 望遠鏡或照準部旋轉過快 。
操作 : 按任意鍵 ， 關掉電源 ， 選擇恢

復功能 o f f ' 重新打開電源開
始一測站的測量工作 。
由於豎 直角和水平角都重新置
0 ， 制站工作從照準後視或安置
測站重新開始 。
如果在進行普通測量時屏幕又
顯示此信息 ， 請與經銷商或
Nikon 代表聯絡
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﹒ 通訊誤差信息
1 2 3 0 4 5 ' 5 0 "  I 當與數據記錄器通訊時發生的錯誤信9 0 0 1 5 ' 2 0 " m l 息 如左 圖

Error No. 

B A T ﹒ l 一一一」錯誤數字
意 義 : E-31 

接收的數據群的結果檢查為 NG
耳目32
接收到的 NAKs 超過再試的次數
E-33 
在特定時間 內 未收 到 回 音
當測量模式顯示 可5P . "XYZ" . 或
"5-0" 時 ， 按(即T) 鍵將角 度及
距離數據
輸 出 至 外接裝備
如外接裝備未與全站儀連接 ，
按(ENT) 鍵則顯示 " E- 33 "
E-34 
接收的數據 的格式 無效
E-50 收到一個 不 明 確的命令

操作 : 當接收到正常數據或按任意鍵
時 ， 錯誤信息即消 失 ， 可 開 始
新 的通訊作業 。
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圖 與恢復功能有 關 的信息

意 義 : 當 關 閉電輝、或恢復功能失效時 ，
在顯示屏幕消失以前 ， 電池已取
出 ， 當此種信息顯示 時 ， 以下數
據即 出 現 : 測站點坐標 ( 0 . 0 . 0 )
水平角為 o ' 儀器 高 (0 . 000 ) ， 
視標高 ( 0 . 000 ) ， 溫度( 20.C ) ， 
氣壓 ( 1013 毫 巴 )

操作 : 如電源 已 關 閉 而 出現此種信息 ，
則請與經銷商或 Nikon 代表聯
絡 。
當關 閉電源屏幕顯示消失後 ， 取
下電池 。

R E S U M E  

1 n i t i a 1 - 5 e t t i n 9 
I n i t i a l z e  

N 0 T 

m l 意義 : 坐標數值超出 1000 公 且
� I 操作 : 設置測站點 時 ， 在其坐標上加

一抵銷數值 ， 使其坐標值不超過
1000 公里

﹒ 測量坐標時信息顯示
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﹒ 再設 置全站儀

打 開 電源 ， 同時按 區司 (ESC) 及 任� (別C) 鍵重新設置全站
儀 ， 再安置下列數據 :
測 站 點 坐 標 ( 0 . 0 . 0 ) ， 水平角為 o ' 儀器高 ( 0 . 000 ) ， 視標高
( 0 . 000 )  ， 溫度 (20 .C ) ， 氣壓 ( 1013 毫 巴 ) 。

確認標準 :
GS : 許 可 的 產品
FCC : FCC 1 5B CLASS B 滿意
CE : EU EMC 指令滿意
CE : EU 低壓指令滿意
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